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Kapitel 1: Viktig information!

Varning! Systeminstallation av
autopilot

Eftersom det ar sakerhetskritiskt att fartygets
styrning fungerar felfritt REKOMMENDERAR
vi STARKT att en behorig Raymarine
servicerepresentant installerar produkten.
Du kommer bara erhalla fullstandig garanti
om du kan styrka att en behérig Raymarine
servicerepresentant installerat och driftsatt

A

Observera! Stromforsorjning

Kontrollera att stromforsorjningen ar sékrad
med lamplig sakring eller kretsbrytare med
Overstromsskydd.

Varning! Kontrollera att all
utrustning har isolerad stromkalla.
Denna apparat har en isolerad stromkalla.

Forhindra eventuell skada pa utrustningen genom
att se till att all extern utrustning, som ar ansluten

A

till denna produkt, ocksa har en isolerad stromkalla.

produkten.
Varning! Installation och
anvandning

Den har produkten maste installeras och anvandas
i enlighet med de medféljande anvisningarna.
Underlatenhet att félja dessa instruktioner kan leda
till bristfallig funktion, personskada och/eller skada
pa fartyget.

TFT-skarmar

Fargerna pa skarmen kan forefalla variera om bakgrunden ar
fargad eller i fargat ljus. Detta ar helt normalt och samma sak
intraffar med alla TFT-fargskarmar (tunn filmtransistor).

Varning! Hall permanent 6versikt

>

Hall permanent éversikt sa att du kan reagera
pa situationer nar de uppstar. Om du inte haller
permanent dversikt utsatts du, fartyget och andra
for stor risk.

Observera! Service och underhall

Den har knappsatsen innehaller inga delar som kan
servas av anvandaren. Lat endast auktoriserad
Raymarine-handlare utféra underhalls- och
reparationsarbeten pa knappsatsen. Obehdorig

reparation kan paverka garantin.

Varning! Tank pa sakerheten!

>

Den har produkten &r enbart avsedd att anvandas
som ett navigationshjalpmedel och far aldrig tillatas
ersatta sunt fornuft, sjévett och gott sjomanskap.
Det ar bara officiella sjokort och underrattelser for
sjoéfaranden som innehaller all den information som
kravs for sdker navigation. Befalhavaren ansvarar
alltid for att produkten enbart anvands pa avsett satt.
Det ar alltid befélhavaren ombord som ansvarar
for att sjovett och gott sjomanskap tillampas,

samt att papperssjokorten ar uppdaterade och

att personalen last sjofartsmyndigheternas
underrattelser for sjéfaranden och har ratt och
tillracklig navigationskunskap..

Varning! Produktjordning

Kontrollera att den har produkten ar jordad helt
enligt de har instruktionerna innan du slar pa
stromforsérjningen till produkten.

Varning! Positiv jord-system

Anslut inte denna enhet till ett system som har
positiv jord.

Varning! Stromforsorjning

Om man ansluter apparaten till en spanningskalla
som ar starkare an specificerat maximum kan det
skada apparaten permanent. Se spanningsvarde i
avsnittet Tekniska data.

Varning! Stidnga av
stromforsorjningen

Kontrollera att stromfoérsorjningskallan ombord ar
frankopplad innan installationen pabdrjas. Koppla
varken in eller ur enheter utan att forst bryta
spanningen, om inte annat férfarande uttryckligen
beskrivs i det har dokumentet.

> BB B

Viktig information!

Vattenintrang

Vattenintrang — Ansvarsfriskrivning

Aven om denna produkt &r vattentéat enligt standarden IPX (se
apparatens Tekniska data), kan vattenintrang och paféljande fel
i utrustningen intréffa om apparaten utsatts for hdgtryckstvatt.
Raymarines garanti galler darfor inte for utrustning som utsatts
for hogtryckstvatt.

Friskrivningsklausul

Raymarine garanterar inte att denna produkt ar felfri eller
kompatibel med produkter tillverkade av annan person eller
enhet &n Raymarine.

Raymarine patar sig inget ansvar for skador eller personskador
som orsakas av anvandning eller oférmaga att anvanda
produkten vid interaktion mellan produkten och produkter fran
annan tillverkare eller vid felinformation vid anvandning av
produkter fran tredjepart.

Elektromagnetisk kompatibilitet

Utrustning och tillbehor fran Raymarine uppfyller tillampliga krav
pa elektromagnetisk kompatibilitet och ger darfér minsta majliga
mangd stérningar som skulle kunna paverka systemets funktion

Installationen maste emellertid utféras pa ratt satt for att den
elektromagnetiska kompatibiliteten inte skall paverkas.

Vi rekommenderar att féljande riktlinjer nar sa ar majligt foljs for
basta elektromagnetiska kompatibilitet

* Raymarineutrustning och kablar till denna utrustning skall
installeras pa foljande satt:

— Minst 1 meter fran annan utrustning som sander eller kablar
som leder radiosignaler, t ex VHF-apparater, kablar och
antenner. For SSB-radio galler ett motsvarande avstand
pa 2 meter.

— Mer an tva meter fran radarsignalernas svepomrade.
Radarsignalerna kan i normalfallet antas ha en spridning pa
20 grader 6ver och under antennen.

* Instrumentet bor fa sin energiférsorjning fran ett annat batteri
an motorns startbatteri. Detta ar viktigt fér att undvika onddiga
funktionsfel eller dataforluster, som kan férekomma om
framdrivningsmotorn inte ar anslutet till ett separat batteri.



* Anvand bara sadan kabel som Raymarine féreskriver.

+ Kablarna skall inte kapas och inte férlangas med mindre sa
anges i installationsinstruktionerna.

Anm: Se till att ha sa stort avstand som mojligt mellan
olika elektriska objekt nar begransningar ombord gor det
omojligt att folja ovanstaende rekommendationer.

Inkoppling till andra instrument

Krav pa storningsskydd pa kablar fran annan tillverkare

Om instrumentet skall anslutas till andra instrument via kabel
som inte levereras av Raymarine skall ett storningsskydd alltid
monteras sa nara Raymarine-instrumentet som mgjligt.

Overensstimmelsedeklaration

Raymarine UK Ltd. intygar att den har produkten uppfyller
de vasentliga kraven i EMC-direktivet 2004/108/EG, om
elektromagnetisk kompatibilitet.

Pa den aktuella produktsidan pa www.raymarine.com, kan du
lasa 6verensstdmmelsedeklarationen i original.

Bortskaffande

Uttjant produkt skall bortskaffas enligt gallande direktiv och
andra bestdmmelser.

)i

= | direktivet om elavfall kravs att uttjanta elektriska och
elektroniska komponenter skall atervinnas. Detta direktiv galler
inte alla vara produkter, men vi stéder anda denna policy och
uppmanar dig darfor att tanka pa vad du gér med den har
produkten nar den inte langre ar anvandbar.

Garantiregistrering

For att registrera att du ager din Raymarine-produkt, var god att
bestka www.raymarine.com och registrera dig online.

Det ar viktigt att du registrerar din produkt fér att erhalla
fullstandiga garantiférmaner. | forpackningen finns en etikett
med streckkod for systemets serienummer. Du behdver detta
serienummer nar du registrerar produkten online. Behall
etiketten for framtida referens.

IMO och SOLAS

Den utrustning som beskrivs i det har dokumentet ar avsedd for
fritids- och arbetsfartyg som inte omfattas av kraven i IMO:s
konvention SOLAS.

Teknisk noggrannhet

Informationen i den har handboken var, savitt vi kan bedéma,
korrekt vid tryckningstillfallet. Raymarine kan emellertid

inte hallas ansvarigt for eventuella felaktigheter eller brister

i handboken. Dessutom stravar vi alltid efter att utveckla
produkterna, vilket kan leda till att specifikationerna for
instrumentet kan komma att &ndras utan féregaende
meddelande ddrom. Raymarine patar sig darfor inget ansvar for
eventuella skillnader mellan din produkt och den som beskrivs
i tilhdrande dokumentation. Kontrollera Raymarine hemsidan
(www.raymarine.com) for att sakerstélla att det ar den senaste
dokumentversionen for produkten.
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Kapitel 2: Dokument- och produktinformation

Innehall
2.1 Dokumentinformation pa sidan 10

2.2 Produktoversikt pa sidan 11
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2.1 Dokumentinformation

Detta dokument innehaller viktig information om installationen
av Raymarine-apparaten.

Dokumentet innehaller information for att hjalpa dig att:

+ planera installationen och se till att du har all nédvandig
utrustning,

* installera och ansluta apparaten som en del av ett storre
system av marinelektronik,

 felsbka problem och kontakta teknisk support vid behov.

Det har dokumentet och annan Raymarine-produktdokumenta-
tion kan laddas ner i PDF-format fran www.raymarine.se

Tillampliga produkter

Detta dokument avser féljande produkter:

Ovriga handbdcker

Bestallningsnum-

Beskrivning mer
SeaTalkng-handbok 81300
SeaTalk till SeaTalknd-omvandlare 87121

Artikelnummer | Namn Beskrivning

E22166 p70 SeaTalkng
pilotkontroll
med 8 knappar
(segel)

E22167 p70R SeaTalkng
pilotkontroll
med vridreglage
(motor)

Dokumenttermer

Nedanstaende termer anvands pa det satt som beskrivs for
respektive term:

Typ Exempel Term

Procedurer for Vdlj Installation av
sarskilda atgarder med | sensor.
en flerfunktionsdisplay.

Termen "Valj" betyder
den atgard du utfor
for att valja ett
menyalternativ pa en
flerfunktionsdisplay,
med hjalp av
pekskarmen eller
fysiska reglage
beroende pa
displaymodellen.

Intern sonarmodul
stangs av fran

Procedurer for
att navigera i

Menyhierarkier
anvands i detta

menyhierakier i en
flerfunktionsdisplay.

fiskelodsmenyn: Meny
> Uppsittning > Givar
instéllning > Intern
mottagare.

dokument for att ge en
snabb sammanfattning
av hur man Gppnar
en sarskild funktion i
flerfunktionsdisplayen.

Dokumentets illustrationer

Apparaten kan skilja sig at en aning fran vad som visas i
illustrationerna i detta dokument, beroende pa apparatmodell
och tillverkningsdatum.

Alla bilder ar endast avsedda i illustrativt syfte.

Produktdokumentation

Foljande dokument avser denna apparat:

Beskrivning

Artikelnummer

p70 / p70R installationsanvisningar

88031

p70/ p70R installations- och arbetsanvisningar 81355
p70 / p70R monteringsmall 87130
10
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2.2 Produktoversikt

p70 och p70R ar SeaTalkns autopilotkontroller.

D13016-1

1. p70 (pilotkontroll med 8 knappar)

2. p70R (vridreglagekontroll)

Apparaten har foljande funktioner:

» 2 x SeaTalkng-anslutning

» Kompatibel med NMEA 2000- och SeaTalk-standarder.
* 12V likstromsdrift.

» Vattentat till IPX 6.

Dokument- och produktinformation

1



12
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Kapitel 3: Planera installationen

Innehall

* 3.1 Installationschecklista pa sidan 14

« 3.2 Forpackningens innehall pa sidan 14
3.3 p70 och p70R systemintegration pa sidan 15
* 3.4 Kompatibla autopilotsystem pa sidan 16

» 3.5 Programuppdateringar pa sidan 16

* 3.6 Verktyg pa sidan 17

e 3.7 Typiska system pa sidan 17

» 3.8 Systemprotokoll pa sidan 18

* 3.9 Varningar och forsiktighetsmeddelanden pa sidan 19
*  3.10 Allmant om monteringsplatsen pa sidan 19
*  3.11 Enhetens matt pa sidan 20

* 3.12 Innan du anvander din pilotkontroll pa sidan 21
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3.1 Installationschecklista

Installationsarbetet kan delas in i féljande delar:

Installationssteg

1 Planera systemet

Skaffa alla nédvandiga hjélpmedel och verktyg.

Placera ut all utrustning.

Dra alla kablar.

Borra alla hal for kablar och monteringsskruvar.

Koppla in all utrustning.

Fast all utrustning pa plats.

|l Nl

Provkdr och testa systemet.

Schematiskt diagram

Ett schematiskt diagram ar en viktig del i planeringen av en
installation. Det ar ocksé anvandbart for eventuella framtida
tillagg eller underhall av systemet. Diagrammet ska innefatta:

* Placering av alla komponenter.

« Kontakter, kabeltyper, dragningar och langder.

14

3.2 Forpackningens innehall

Alla modeller innehaller foljande:

O @ GiE

® H Imap].H

D12098-1

Nummer Beskrivning

1. p70 / p70r pilotkontrollen (p70 8 knappkontroll visas i
ovanstaende diagram)

Ram

Packning
Solskydd

4 x fastskruvar

20 IS BRI B

Dokumentsats, innehaller:

+ Flersprakig CD (inklusive anvandarreferenshandbok)
+ Installation och drifttagning

+ Snabbguide

+ Monteringsmall

+ Garantiregistreringskort

7. SeaTalkng Blindplugg

8. SeaTalkns-grenkabel

Packa forsiktigt upp pilotkontrollen fér att undvika skador. Spara
kartongen och férpackningsmaterialet om enheten behdver
skickas tillbaka pa service.
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3.3 p70 och p70R systemintegration

p70 och p70R pilotkontroller anvands for att styra ditt autopilotsystem.

| nedanstaende bild visas externa enheter som kan anslutas till apparaten.

ﬁ‘ Ravmar@e

plll EenmneEry
Ralymaﬂne |

G}

=

@

P

% %@

D12110-2

Post

Typ av enhet

p70/p70R

SeaTalk-instrument

SeaTalkng-instrument

MOB (via SeaTalk till SeaTalkng-omvandlare.)

SeaTalkrs GPS-antenn

SeaTalkng pilotpanel

Raymarine flerfunktionsdisplayer

Raymarine autopiloter

Ol |N|o|alH|P]d

Fluxgatekompass

N
o

Roderreferens

—_
—

Drivenhet

—
N

iTC-5-omvandlare.

—~
w

Analoga vindgivare

N
>

Analoga hastighetsgivare

15.

Analoga djupgivare

Andra enheter som inte visas:

Smarta givare (t.ex. DST800, DT800)

NMEA 2000-enheter (t.ex. motordata, branslehanteringssystem)

Planera installationen



3.4 Kompatibla autopilotsystem

Produkten ar kompatibel med Raymarines autopilotsystem

nedan.
Produkt Beskrivning Anslutning
Evolution autopiloter SeaTalkn
SPX SmartPilot SeaTalkng

3.5 Programuppdateringar

Programmet som anvands i apparaten gar att uppdatera.

» Raymarine slapper regelbundet programuppdateringar for att
forbattra produktprestandan och lagga till nya funktioner.

» Det gar att uppdatera programmet for produkten med en
ansluten och kompatibel flerfunktionsdisplay.

+ Se www.raymarine.com/software/ for senaste
programuppdateringar och hur man uppdaterar
programmet pa apparaten.

* Om du ar osdker pa hur man uppdaterar apparatens
programvara kontaktar du aterférsaljaren eller Raymarines
tekniska support.

@ U] @
T

S1, 82 & S3 SmartPilot

SeaTalk via en
SeaTalk till SeaTalkng-
adapterkabel.

16

Observera! Ladda ner
programuppdateringar
Programuppdateringen sker pa egen risk.

Kontrollera fore uppdateringsstarten att du
sakerhetskopierat alla viktiga filer.

Kontrollera att enheten har palitlig stromkalla och
att uppdateringen inte avbryts.

Skada pa grund av ofullstdndiga uppdateringar
tacks inte av Raymarine-garantin.

Genom nedladdning av programuppdateringspake-
tet godtar du denna skrivning.
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3.6 Verktyg

Installationsverktyg

D12055-1

1. Borrmaskin

2. Figursag

3. Skruvmejsel

4, Lamplig storlek (10 mm till30 mm)
halsag

5. Fil

6. Tejp

7. Borr i 1amplig storlek*

Anm: *Borstorlek ar beroende av tjockleken och den
materialtyp som enheten ska monteras pa.

Planera installationen

3.7 Typiska system

Anm: Informationen nedan ar exempel pa hur man
ansluter apparaten till kompatibla autopilotsystem. Mer
information om hur man staller in autopilotsystem finns i
installationsanvisningarna som medféljer systemet.

Exempel — Evolution-system (SeaTalkn9)

wi—o () o
Raymarine
ST
SeaTalk"9 ]—é)
SeaTalk"d
CAP SeaTalk"d

5
;

O

12V

6uileLeds

D12877-1

Elférsérjning fér SeaTalkng.
Evolution autopilot (EV-1 i bild).

p70 / p70R pilotkontroll (p70R i bild).
SeaTalkns-stamnat.

SeaTalkng 5—vagsanslutning.
Drivenhet.

Roderlagesgivare.

Elférsérjning for ACU.

ACU (ACU-100 i bild).

© ® N oGk wN=

Anm: ACU-100 ger ingen strom till SeaTalkng. En separat
12 V stromkalla behdvs.

Exempel — SmartPilot SPX-system (SeaTalkn9)

AW A

SeaTalk"

SeaTalk"

6uieLeds

D13029-1

p70 / p70R pilotkontroll (p70R i bild).

GPS-mottagare.

12 V likstromskalla till SPX, stromforsorjer ocksa SeaTalkng.
SPX SmartPilot.

SeaTalknd 5—vagsanslutning.

SR R



6.
7.

Drivenhet.

Roderlagesgivare.

Exempel — SmartPilot SPX-system (SeaTalk)

I

12V

D13028-1

3.8 Systemprotokoll

Produkten kan anslutas till olika produkter och system for
att dela information och darigenom férbattra hela systemets
funktion. Dessa anslutningar kan goras med ett antal olika
protokoll. Snabb och exakt insamling och éverforing av data
uppnas genom en kombination av féljande dataprotokoll:

» SeaTalkng
« NMEA 2000
» SeaTalk

Anm: Du kanske upptacker att systemet inte anvander alla
anslutningstyper eller instrument som beskrivs i det har
avsnittet.

e~

o
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p70 / p70R pilotkontroll (p70R i bild).

GPS-mottagare.

SeaTalk till SeaTalkns-adapterkabel.

12 V likstromskalla till SmartPilot, stromférsorjer ocksa

SeaTalk.
Drivenhet.
Roderlagesgivare.
SmartPilot.

Seatalkng

SeaTalkn9 (nasta generation) ar ett forbattrat protokoll for
anslutning av kompatibla marininstrument och utrustning. Det
ersatter de aldre SeaTalk- och SeaTalk2-protokollen.

SeaTalkng anvander ett enda basnat som kompatibla instrument
ansluts till med en tapp. Data och strom &verfors via basnatet.
Enheter med lag férbrukning kan drivas av natverket, trots att
hégstromsutrustning behdver en separat strémanslutning.

SeaTalkn9 ar en utokning till NMEA 2000 och den beprdvade
CAN-busstekniken. Kompatibla NMEA 2000- och SeaTalk- /
SeaTalk2-enheter kan ocksa anslutas med lampliga granssnitt
eller adapterkablar vid behov.

NMEA 2000

NMEA 2000 ar betydligt forbattrad jamfért med NMEA 0183,
framfor allt vad galler hastighet och anslutningsbarhet. Sa
manga som 50 enheter kan samtidigt sanda och ta emot pa
en enda buss, med varje enhet fysiskt adresserbar. Denna
standard var sarskilt avsedd for att hela natverk med marin
elektronik fran olika tillverkare skulle kunna kommunicera 6ver
en gemensam buss, med ett standardiserat protokoll.

SeaTalk

Protokollet SeaTalk anvands fér sammankoppling av olika
instrument och dverféring av data mellan dessa instrument.

Instrument och utrustning ansluts via SeaTalk-kablar. Dessa
kablar anvands for bade stromférsorjning och datadverforing.
Det behdvs da heller ingen central processor.

Detta innebar att ytterligare instrument och funktioner kan laggas
in i ett SeaTalk-system genom att bara koppla in instrumentet

in natverket. SeaTalk-instrument kan ocksa kommunicera med
andra instrumenttyper med hjalp av NMEA-standarden 0183,
forutsatt att Iamplig anslutning anvands.

p70 / p70R



3.9 Varningar och forsiktighetsmedde-
landen

Viktig: Se, innan du fortsatter, till att du har 1&st igenom och
forstatt varningarna och forsiktighetsmeddelandena i avsnitt
Kapitel 1 Viktig information! i dokumentet.

Planera installationen

3.10 Allmant om monteringsplatsen

Det finns ett antal faktorer som bér beaktas vid val av
monteringsplats.

Nagra faktorer som kan paverka funktionen:
* Ventilation
Séakerstalla tillrackligt luftcirkulation:

— Se till att utrustningen monteras i ett tillrackligt stort
utrymme.

— Se till att ventilationshalen inte técks for. Placera de olika
systemkomponenterna tillrackligt langt fran varandra.

Specifika krav for de olika komponenterna finns langre fram
i kapitlet.

* Monteringsyta
Se till att utrustningen har tillrackligt med stod pa en saker yta.
Montera inte komponenter och séga inte upp hal pa sadant
satt att fartygets strukturella hallfasthet paverkas.

» Kabelingang
Se till att enheten monteras pa en plats med tillrackligt med
utrymme fér dragning och inkoppling av kablar:
— Minsta béjningsradie ar 100 mm, om inte annat anges.

— Undvik fysisk belastning pa kablarna genom att klamma
dem.
» Vattentathet

skarmen ar avsedd fér montering antingen Gver eller under
dack. Den ar vattentat enligt standarden IPX6. Skarmen ar
visserligen vattentat, men det ar alltid battre att montera den
pa en skyddad plats, &n stadigvarande utsatt for regn och
saltstank.

» Elektriska storningar

Skarmen skall monteras tillrackligt 1angt fran apparater som
kan ge upphov till stérningar, t ex motorer, generatorer och
radiosandare.

* Magnetkompass
Montera instrumentet minst 1 m fran magnetkompassen.

* Stromforsorjning
Skarmen skall monteras sa néara stromforsorjningskallan som
mojligt. Detta for att halla kablarna sa korta som mdjligt.

Platskrav

D12031-1

Platskrav foér pilotkontrollerna p70 / p70r ar foljande:

» Det far inte finnas nagot hinder mellan anvéndaren och
pilotkontrollen.



+ Pilotkontrollen maste vara belagen minst 0,8 meter fran en
motor, kompass, hogstromskablar eller nagon magnetisk
enhet.

Sidkert kompassavstand

For att undvika mojlig stérning pa fartygets magnetkompasser,
hall tillrackligt avstand fran apparaten.

Nar en lamplig plats valjs for apparaten bor malsattningen vara
att halla stérsta mojliga avstand mellan apparaten och alla
kompasser. Normalt bor detta avstand vara minst 1 mi alla
riktningar. Det kan dock vara omdjligt for vissa mindre fartyg
att placera apparaten sa langt fran en kompass. | ett sant lage
kontrollerar du, nar du valjer installationsplats for apparaten, att
kompassen inte paverkar apparaten nar den ar i drift.

Avlasningsvinkel

Eftersom skarmens kontrast, farg och nattlage paverkas av

avlasningsvinkeln, rekommenderar vi att du startar skarmen
vid installationen, for att kunna beddma var du far den basta
avlasningsvinkeln.

20

3.11 Enhetens matt

p70- och p70r-storlekar

D12103-1

o
o
n
-

Beskrivning

110 mm (4,33 tum)

115 mm (4,52 tum)

14 mm (0,55 tum

30 mm (1,18 tum

90 mm (3,54 tum

( )
( )
35 mm (1,38 tum)
( )
( )

17 mm (0,67 tum

z|leo|m|mlo|lo|=|>

20,6 mm (0,81 tum)
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3.12 Innan du anvander din
pilotkontroll

Innan du anvander pilotkontrollen under fard ar det viktigt att den
stalls in ratt enligt beskrivningen i installationsanvisningarna.

Forsta instédllningen

Det ar bara vid pilotkontrollens férsta starttillfalle som i70
visar anvisningar pa skarmen for grundinstaliningar. Om din
pilotkontroll installerats en av professionell installator kan
grundinstallningar och driftsattningen redan ha utférts. Om du
kanner dig osaker, fraga din aterférsaljare.

De forsta installningsskarmarna hjalper dig med:
» Sprakval
» Val av fartygstyp

Om en pilotkontroll redan finns i ditt system kan denna procedur
hoppas Over och p70/p70r kommer anta samma installningar
som den redan installerade pilotkontrollen.

Anm: Om kalibrering inte utforts varnar displayen 'Kalibrering
behovs' och visar sedan "Startar' pa displayen.

Driftsattning

Innan du anvander ditt autopilotsystem férsta gangen
maste du se till att systemet driftsatts korrekt i enlighet
med den medféljande installationsanvisningen. Féljande
driftsattningsférfaranden maste utféras:

+ Hamnkalibrering (Aterférsaljarinstaliningar pa SeaTalk)

» Sjoprovskalibrering

Planera installationen
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4.1 Kabeldragning
Kabeltyper och kabellangder

De kablar som anvands i systemet skall vara av ratt typ och
ha ratt langd.

+ Om inte annat anges anvands endast standardkablar av olika
typer, som levereras av Raymarine.

+ Samtliga kablar skall vara av féreskriven typ och ha féreskriven
tvarsnittsarea. Vid langre kablar kan tvarsnittsarean behdva
Okas for att undvika spanningsfall i kabeln.

Kabeldragning

Kablarna maste dras pa ratt satt, for att sékerstalla problemfri
funktion och lang livslangd.

» Kablarna far inte dras i for tvara béjar. Om sa ar mojligt
kontrollerar man att minsta béjdiameter ar 200 mm/minst
béjradie ar 100 mm.

200 mm (8in)

’

N
\

/ \
/ \
I
|
! J
\

\

\

\

fe———100 mm (4 in)

« Skydda kablarna mot fysisk skada och hég varme. Utnyttja
alltid befintliga kabeltrummor och kabelskenor nar sadana
finns. Dra INTE kablarna genom utrymmen med slagvatten,
luckdppningar eller ndra varma ytor och ytor som ror sig.

 Fixera kablarna med buntband eller kabelklammor. Linda ihop
Overskottskabel och bind upp den pa lamplig plats.

* Om en kabel skall dras genom skott, dack eller durk skall en
vattentat kabelgenomféring anvandas.

« Dra INTE kablarna nara motorer eller lysror.
Datakablar skall alltid dras sa langt som mdjligt fran:
« annan utrustning och andra kablar,

+ stromforsorjningsledare med stark strém och

* antenner.

Observera! Dragkablar

Anvand INTE sladdar eller linor, som ar anslutna
till kabelkontakter, for att dra kablar genom
begransade Oppningar (t.ex. i skott) eftersom det
kan skada kablarna.

Kabelavlastning

Se till att kablarna ar klammade pa lampligt satt. Se till att
kontakterna inte utsatts for nagot som helst drag, eftersom de
i ett sadant fall skulle kunna dras ur sitt respektive uttag pga
batens rorelser vid riktigt hart vader.

Kretsisolation

| installationer dar bade véaxel- och likspanning anvands skall
dessa system vara isolerade fran varandra.

» Anvand alltid isolationstransformatorer eller separata
spanningsomvandlare for stromforsorjning av datorer,
processorer, skdrmar och andra kansliga instrument och
apparater.

* Anvand alltid en isolationstransformator till vaderfax med
ljudkablar.

* Anvand alltid isolerad stromférsérjning nér du anvander en
ljudanlaggning fran en annan tillverkare.

* Anvand alltid en RS232/NMEA-omvandlare med optisk
isolering av signalledningarna.

« Se alltid till att datorer och annan kéanslig elektronisk utrustning
har separat stromférsorjning.

24

Kabelskarmning

Se till att alla datakablar ar skdrmade pa lampligt satt och att
kabelskarmen inte skadats vid t ex dragning genom tranga
utrymmen.
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4.2 Anslutningsoversikt

Kabelanslutningarna sitter bakpa produkten.

D12056-1

4.3 Stromanslutning

Produkten far strom via SeaTalkng-natverket.

Ett SeaTalkng-system kraver en 12 V likstrém-kalla, ansluten till
SeaTalkng-basnatet. Detta far man via:

 Ett batteri via fordelningspanelen eller

* Fran en Raymarine-kursdator via ett SeaTalk- eller
SeaTalkng-system.

SeaTalkng-stromanslutning

Exempel

Enheten har 2 x SeaTalkng-anslutningar.

Ansluta SeaTalkng-kablar

1. Vrid lashylsan pa baksidan av enheten till olast lage.
2. Kontrollera att grenkabelns kontakt ar korrekt riktad.
3. Satt i kabelanslutningen helt.
4

. Vrid lashylsan medurs (2 kick) tills den knapper i last lage.

Kablar och anslutningar

HoogTaood
00 000 0d
I SO VDD @ e T_

D12391-2

1 SeaTalkng instrument

SeaTalkn pilotpanel

12 V likstrom batstromforsorjning.

12 V likstrém positiv (+)

Ledningssékring 5 A

SeaTalkns-stromkabel

12 V likstrém negativ (-)

oINSl N

Batens RF-jord

Strombrytare, sakringar och kretsskydd

Informationen nedan ar en vagledning om hur du kan
skydda apparaten. Exempelfigurerna visar vanliga
motorbatsarrangemang. Om du kanner dig oséker pa
hur du far ratt skyddsniva kontaktar du en auktoriserad
Raymarine-aterférsaljare for support.

Anslutning for fordelningspanel

Vi rekommenderar att apparaten ansluts genom batens
férdelningspanel via en varmebrytare eller sakring.

7007 0000 C?j)
g0 ooo oo é)i—_ﬁ;

1. Batens stromkalla positiv (+)

D13017-1

n

Ledningssakring (apparaten kan innehalla en sakring som
redan finns inbyggd i elkabeln.)

Apparatens stromkabel
Batens stromkalla negativ (-)
* Avledningstrad

2

Batens férdelningspanel
25



7. * Batens jordanslutning

Anm: * Endast tillamplig for apparater med en avledningstrad
pa apparatens elkabel.

Vérmesakringens méarkvérde

5 A (om endast en enhet ansluts)

Batterianslutning med RF-jord

Om béten inte har nagon férdelningspanel gar det att trddansluta
apparaten direkt till batteri med avledningstraden ansluten till
batens RF-jord.

‘iﬂ
H
i

P O0EO 660

D13018-1

1. Batens stromkalla positiv (+)

2. Batens stromkalla negativ (-)

w

Ledningsséakring (om apparatens elkabel inte har en inbyggd
sakring ansluter man en ledningssakring).

* Avledningstrad
Apparatens stromkabel
Batbatteri

N o o &

* Batens jordanslutning

Gemensam brytare

Om du har fler an ett instrument kopplad via samma brytare
maste varje enhet sakras. Anslut t.ex. en separat sakring i
respektive plusledare.

!

@O—

CHCECHCHC)

® @

D11637-2

1 Positiv (+) ledare.
2 Negativ (-) ledare.
3 Kretsbrytare

4 Sakring

Anm: * Endast tillamplig for apparater med en avledningstrad
pa apparatens elkabel.

Om sa ar mgjligt ansluter man enskild utrustning till enskilda
kretsbrytare. Om inte detta gar anvandar man enskilda separata
sakringar for att fa fullgott skydd.

Batterianslutning utan RF-jord

Om baten inte har nagon férdelningspanel eller RF-jord gar det
att tradansluta apparaten direkt till batteri med avledningstraden
ansluten till batens RF-jord.

N

D13019-1

|

1. Batens strémkalla positiv (+)

2. Batens stromkalla negativ (-)

Ledningssakring (om apparatens elkabel inte har en inbyggd
sakring ansluter man en ledningssakring).

4. * Avledningstrad som ar ansluten till batens negativa
stromkontakt.

Apparatens stromkabel
6. Batbatteri

Varning! Produktjordning

A

Kontrollera att den har produkten ar jordad helt
enligt de har instruktionerna innan du slar pa

stromforsorjningen till produkten.

Anm: * Endast tillamplig for apparater med en jordtrad pa
apparatens elkabel.

26
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4.4 SeaTalkng-anslutning

Enheten ansluter som del av ett SeaTalkng-natverk.

Exempel: SeaTalkng Evolution-system med iTC-5

avsedd 12 V likstromskalla eftersom ACU-100 inte ger
stromforsorjning till SeaTalkng-natverket.

Exempel: SeaTalkns SPX-system med givarpoddar

" { Repmerine

6

SeaTalk"d

SeaTalk"d

D12099-2

D13026-1 Post | Beskrivning
1 ACU-enhet 1 SPX (matar 12 V spanning till SeaTalkns-natverket.)
2 2 x Instrument 2 2 X Instrument
3 p70 / p70R Pilotkontroll 3 p70 / p70R Pilotkontroll
4 Batens 12 V likstrom stromtillforsel 4 Batens 12 V likstrom stromtillfGrsel
5 EV-enhet 5 SeaTalknd 5-vé&gsanslutning med terminatorer
6 SeaTalkns 5-vagsanslutning 6 Givarenheter
7 Roderreferensgivare 7 Roderreferensgivare
8 iTC-5-omvandlare 8. Fluxgatekompass
9 Djupgivare 9 Vindgivare
10 Vindgivare
1" Hastighetsgivare

Anm: Om en ACU-100 anvéndes i ovanstaende exempel
skulle SeaTalkng-natverket spanningssattas fran en sarskilt

Kablar och anslutningar
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10

Hastighetsgivare

1"

Djupgivare

28

4.5 SeaTalk-anslutning

Anslutningar till ett SeaTalk-natverk gors via en SeaTalk till

SeaTalkng adapter (medféljer ej).

QOOO 0000

D12102-2

Post Beskrivning

1. p70-pilotkontroll

ST60+ djupinstrument

ST60+ Hastighetsinstrument

ST60+ Vindinstrument

Vindgivare

SeaTalkns till SeaTalk adapterkabel.

Djupgivare

Hastighetsgivare

Ol |N||al>]w]N

SeaTalkng-natverket.)

Kursdator (matar 12 V spanning till

For SeaTalk-kablar och férlangningar, anvand Raymarine

SeaTalk-kabeltillbehor.
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5.1 Montering

Produkten ar utformad for att fluchmonteras.
Innan du monterar enheten, se till att du har:
+ Valj lamplig plats.

« Identifierat kabelanslutningarna och bestamt var kablarna
skall dras.

* Avlagsna frontpanelen

p70-montering

D12104-1

p70r-montering

D12105-1

Frontram

Att avlagsna frontpanelen

®

D12032-2

Viktig: Var forsiktig nar du avlagsnar panelen. Anvand inga
verktyg for att lyfta panelen da det kan orsaka skada.

1. Kontrollera att vald plats ar lamplig. Du behdver en plan fri,
yta med tillrackligt med fritt utrymme bakom panelen.

2. Fast med maskerings- eller sjalvhaftade tejp den aktuella
halmallen som medfdljer produkten, till det valda omradet

3. Gor pilothal i varje hérn av utskarningsomradet med en
Iamplig borr.

4. Séaga langs insidan av utskarningslinjen med en lamplig sag.

5. Se till att enheten passar i det avlagsnade omradet och
inpassa den sedan runt skarkanten tills den sitter ordentligt.

6. Borra fyra hal som visas pa mallen for Iasskruvarna.

7. Avlagsna packningens underlag och placera den
sjalvhaftande sidan av packningen pa displayenheten och
tryck ordentligt pa den pa flansen.

8. Anslut kablar till enheten.
9. Skjut apparaten pa plats och sakra med skruvarna.

Anm: Borr, packningsstorlek och atdragningsmoment &r
beroende av tjockleken och den materialtyp som enheten ska
monteras pa.

30

1.

Anvand fingrarna for att dra panelen bort fran enheten langst
upp och pa sidan sa som visas i 2.

Panelen kommer bérja rora sig bort fran enheten langst upp
och pa sidan.

2. Dra bort panelen fran enheten pa motsatt sida sa som visas

i 3.
Panelen kommer nu frigra sig frdn enheten sa som visas i 4.
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6.1 Pilotfunktioner

SmartPilot har flera lagen:

Standby

Manuell styring, aktiveras med
knappen STANDBY.

6.2 Pilotkontroller

Kontrollayout och funktioner.

p70 pilotkontroller med 8 knappar

Auto

Autopilotaktiverad styrning pa en
kurs, aktiverad av knappen AUTO.

Vindroder

Autopilotaktiverad styrning for aft
stanna kvar i en skenbar eller sann
vindvinkel, aktiveras fran menyn
Lage eller genom att trycka pa
knapparna AUTO och STANDBY
pa samma gang.

Spar

Autopilotaktiverad styring mot en
waypoint, aktiverad fran menyn
Lage

Monster

Autopilot aktiverad i
fiskemonsterslage, aktiverad
fran menyn Lage

Servostyrning (p70r vridknapp eller
joystick)

Autopilot aktiverad i
servostyrningslage, aktiverad
fran menyn Lage

Styrspak

Autopilot urkopplad i styrspakslage
(endast rorkultspilot och SeaTalk ),
aktiveras i Standby-lage.

@@R@

Raymarine

7

1° +1° Me.nu
0° | +30° A‘“’J

D12108-2
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Aktivera autopilot.

Post Beskrivning
1. VANSTER URVALSKNAPP
Avbryt, Backa, lagesval.
2. UPPKNAPP | -1
Uppnavigering, Uppjustering, Vinkelminskning.
3. NEDKNAPP / +1
Nednavigering, Nedjustering, Vinkeldkning.
4. HOGER URVALSKNAPP
Meny, Vélj, OK, Spara.
5. STANDBY-KNAPP
Koppla ur autopiloten, Manuell styming, EI',
Ljusstyrka.
6. -10 KNAPP
Minskar vinkel
7. +10 KNAPP
Okar vinkel
8. AUTOKNAPP

p70r — vridreglage for pilot

® ®

Rayn(arine

D12109-2
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Post

Beskrivning

VANSTER URVALSKNAPP
Avbryt, Backa, lagesval.

STANDBYKNAPP
Koppla ur autopiloten, Manuell styrning, El ,
Ljusstyrka.

VRID MEDSOLS i
Fallande navigering i lista, Justera upp, Oka vinkel

(I&st kurs), justera numeriska varden, servostyrning.

VRID MOTSOLS

Stigande navigering i lista, Justera ned, Minska
vinkel (last kurs), Justera numeriska varden,
servostyrning.

6.3 Strom till instrumentet

Att stromsatta pilotkontrollen

1. Hall in knappen STANDBY i 1 sekund tills Raymarines logga
visas.

Pilotkontrollen kommer att ladda lagessidan.

Att stanga av pilotkontrollen
1. Fran valfri datasida, hall in knappen STANDBY.

Efter1 sekund visas ett meddelande om avstangning.

2. Fortsétt att halla in knappen STANDBY i ytterligare 3
sekunder for att slutféra avstangningen

HOGER URVALSKNAPP
Meny, Vélj, OK, Spara.

Anm: Pilotkontrollen kan inte stdngas nar den ar i laget

AUTO.

AUTOKNAPP
Aktivera autopilot.

VREDCENTER TRYCKKNAPP
Meny, Valj, OK, Spara.

Pilotkontrollen stéder foljande kombinationsknapptryckningar:

Kombinationsknapptryckning

Knappar

Atgard

STANDBY och
AUTO.

Forsatter piloten i vindroderlage

-1 0ch -10
eller
+1 och +10

Autokryss (i vindroderlage), autogir

Komma igang
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6.4 Skarminstallningar

Display och delad ljusreglering
Du kan andra ljusstyrkan pa den enskilda displayen eller pa
natverksdisplayer.

Du kan bara anvanda och stélla in delad ljusstyrka pa skarmar
som stéder delning och som é&r tilldelade till natverksgrupper.

Du kan inte stalla in delade ljusstyrkenivaer pa skarmar som
inte stéder delning.

Justera ljusstyrkan pa skiarmens bakgrundsbelysning
Justera den enskilda skarmens ljusstyrka:

1. Pa en favoritsida trycker du kort in den vanstra
funktionsknappen.

Detta 6ppnar instéllningsskarmen for ljusstyrka.

2. Anvand knapparna UPP och NER for att &ndra
ljusstyrkeprocenten till 6nskad niva.

3. Tryck pa den hogra funktionsknappen for att bekrafta den
nya ljussturkan och ga tillbaka till den favoritsida som du var

pa.
Tilldela en natverksgrupp

Nar du har tilldelats en natverksgrupp kan du andra ljusstyrkeniva
och fargschema pa skarmar som stéder delning.

For att mojliggéra delade ljusstyrke- och fargscheman maste
displayen tilldelas till en natverksgrupp enligt féljande:

1. Navigera till Meny > Instéllningar > Systeminstéllningar >
Natverksgrupp.

En lista med natverksgrupper visas:
* Ingen (férvald)
* Roder 1
* Roder 2
« Styrhytt
* Flybridge
* Mast
* Grupp 1 — Grupp 5
2. Anvand knapparna UPP och NER fér att markera den

6nskade gruppen.

3. Tryck pa knappen VALJ for att tilldela den display du
anvander till den aktuella natverksgruppen.

4. Navigera till Meny > Instéllningar > Systeminstéllningar >
Ljusstyrkal/farggrupp.

Du far féljande alternativ:
* Den har skarmen
« Den héar gruppen

5. Markera och vélj instélining.
6. Utfor steg 1 till 5 pa alla skarmar som du vill dela.

Stélla in den overgripande ljusstyrkan

Den 6vergripande ljusstyrkan ar bara tillganglig om skarmen har
tilldelats till en natverksgrupp.

1. Pafavoritsidan trycker du pa den vanstra funktionsknappen
for att visa ljusstyrkeinstallningen.

2. Tryck pa den vanstra funktionsknappen igen for att 6ppna
de Overgripande ljusstyrkeinstallningarna.

3. Anvand knapparna UPP och NER for att &ndra den
overgripande ljusstyrkenivan.

Du kan aven komma at skdrmens och systemets ljusstyrka via
Meny > Skdrminstaéllningar > Ljusstyrka.

Display och delad farg

i70 kan stélla in ett fargschema for enskilda displayer eller for
systemet (om natverksdisplayerna har farg).

Farginstallningar kan géras via Meny > Skarminstéallningar
> Farger.
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Tillgangliga fargscheman ar:

Exempel Féargschema
AWA o Speed Dag 1
By
P00 e 88 8
’l 60 60 \\ };TS
\90 4@6—: [Depth
120 . 120
150 1o 150 X
\igis/ 888
Dag 2
90 =2
120 4m6 120
150 1gq 150
Omvént
20 T D 1204
WL 2
Rdd/svart

Andra fiargschema
1. Markera ett fargschema i fargmenyn.
Nar det ar markerat visar skarmen det valda fargschemat.

2. Tryck pa VALJ fér att bekréfta fargschemat och aterga till
farginstaliningsmenyn.

Om enheten ar en del av en natverksgrupp andras det valda
fargschemat pa alla skdrmar som ar en del av gruppen. Om det
inte finns farg pa skarmarna i natverket andras de inte.

Skarmsvarstid

Stilla in skdarmens svarstid

Att stélla in svarstiden pa ett lagt varde ger en stabilare avlasning
av aktuella villkor. Om svarstiden stalls in pa ett hogre varde
blir avldsningarna mer aktiva.

1. Ga till Meny > Skarminstéllningar och valj Skdrmens
svarstid.

2. Anvand UPP- och NER-knapparna fér att valja datatyp:
» Hastighet
* Djup
» Vindhastighet
* Vindvinkel
* Kurs

3. Tryck pa VALJ for at stélla in svarsvéarde:
1—15

4. Tryck pa SPARA for att spara vardet och ga tillbaka till
skarmen svarsalternativ.
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6.5 Flera datakallor (MDS)

Multiple data sources (MDS, Flera datakallor)
oversikt
Installationer som inkluderar flera datakallor kan orsaka

datakonflikter. Ett exempel ar en installation med mer an en
GPS-datakalla.

MDS mojliggdr hantering av konflikter med foljande datatyper:
» GPS Position.

» Kurs.

* Djup.

» Hastighet.

+ Vind.

Normalt genomfors denna évning som en del av den forsta
installationen, eller nar ny utrustning laggs till systemet.

Om denna 6vning INTE genomférs kommer systemet att
automatiskt forsoka l6sa datakonflikter. Detta kan dock medféra
att systemet valjer en datakalla som du inte vill anvanda.

Om MDS finns tillgangligt kan systemet rédkna upp de tillgangliga
datakallorna och lata dig valja den datakalla du foredrar.

For att MDS skall vara tillgangligt maste alla produkter i
systemet som anvander de ovan namnda datakallorna vara
kompatibla med MDS. Systemet kan rakna upp alla eventuella
produkter som INTE ar kompatibla. Det kan vara nédvandigt att
uppgradera programvaran for dessa icke-kompatibla produkter
for att géra dem kompatibla. Besék Raymarines webbsida
(www.raymarine.com) for att erhalla den senaste programvaran
for dina produkter. Om MDS-kompatibel programvara inte ar
tillganglig och du INTE vill att systemet automatiskt forsoker
I0sa datakonflikter, kan icke-kompatibla produkt(er) avlagsnas
eller ersattas for att sakerstalla att systemet som helhet ar
MDS-kompatibelt.

Visa fartygsdatakallor

Du kan visa tillgangliga multipla datakallor i ett system genom
att folja stegen nedan:

1. Ga till MDS-menyn: Huvudmeny > Instéllningar >
Systeminstéllningar > Flera datakallor.

2. Markera 6nskad datatyp:
* GPS-position
» Kurs
* Dijup
» Hastighet
* Vind
3. Tryck pa VALJ.

Du far se en lista med alla tillgangliga datakallor for vald
datatyp.

4. Markera en datatyp och tryck pa VALJ
Nu visas detaljerad information om datakallan inklusive:

* Apparat
+ Serienummer
+ Port-ID
 Status

Valja en prioriterad datakalla

Sa har valjer du en prioriterad datakalla for ditt system:

1. Ga till MDS-menyn: Huvudmeny > Instéllningar >
Systeminstéllningar > Flera datakallor.

2. Tryck pa ALTERNATIV.
3. Markera Val och tryck pa VALJ.
4. Markera Manuell och tryck pa VALJ
Du tas tillbaka till kallvalskédrmen.
5. Markera Anvand den hir killan och tryck pa VALJ

Komma igang

6. Lat systemet automatiskt valja datakalla pa kallvalsskarmen,
markera och tryck pa AUTO.

Om displayerna i ditt system inte stdder MDS visas en lista med
enheter som inte stéder den har funktionen.
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7.1 Installation av Evolution autopilot 7.2 Autopilotutrustning —
For information om hur man installerar och ansluter ett Evolution huvudskillnaderna mellan Evolution-

autopilotsystem, se installationsanvisningarna som medféljer och SPX-system

apparaterna EV-1 och EV-2.
Evolution-systemet tillhandahaller ett antal funktioner for att
forbattra iordningsstéallandet som kravs for befintlig SPX och
vissa andra autopilotsystem.

* Inbyggd kurs- och positionssensor — ingen extra
fluxgatekompass behovs.

» Automatisk instdllning — roderkanslighet, motroder,
manuell kompasskalibrering och autolearn-instaliningar som
behdvs for befintliga SPX-system behdvs inte langre. Detta
resulterar i en kraftigt forenklad hamnkalibrering fér Evolution
autopilotsystem.
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7.3 Nivaer for autopilotrespons

Evolution autopilotsystem har ett antal olika responslagen som
hjalper dig att snabbt konfigurera systemet for optimal prestanda
for de aktuella villkoren.

Tillgangliga responsnivaer ar:

« Fritid — lamplig for langa turer dér det inte ar viktigt med tajt
kurskontroll.

* Kryssning — ratt kurs utan att éverbelasta autopiloten.
» Prestanda — prioriterar tajt kurskontroll.

Det gar att byta responsniva nar som helst genom att valja MENY
> Responsniva. Valj sedan Spara for att spara andringarna.

Driftsatta - Evolution autopilotsystem

7.4 Inledande installation och
driftsattning

Forutsattningar for driftsattning

Innan du driftsatter ditt system férsta gangen ska du kontrollera
att foljande forfaranden utférts korrekt:

» Systeminstallation utférd i enlighet med installationsanvis-
ningen.

» SeaTalkns natverk installerad i enlighet med SeaTalkn9
referensmanual.

» Dar sadana utrustats har GPS-installation och anslutningar
utférts i enlighet med installationsanvisningarna for GPS.

Kontrollera aven att driftsattningsteknikern ar bekant med
installationen och komponenterna i autopilotsystemet sa som:

» Fartygstyp.
» Fartygets styrsystemuppgifter.
* Vad autopiloten kommer anvandas till.

» Systemlayout: komponenter och anslutningar (du borde ha
ritningar 6ver fartygets autopilotsystem).

Inledande installningar

Inledande installningar omfattar féljande steg:

Viktig: Innan man gar vidare med inledande instaliningar
eller utrustar med p70 / p70R kontrollerar man att p70 /
p70R har senaste programversion. p70 / p70R-drift med
Evolution-system kraver p70 / p70R programversion 2 eller
senare. Se http://www.raymarine.co.uk/view/?id=797 for att
ladda ner senaste programversion och studera anvisningarna
om hur man uppgraderar programmet pa p70 / p70R med

en flerfunktionsdisplay.

1. Starta p70 / p70R.

2. Specificera 6nskat sprak och lamplig battyp med
Installationsguide.

3. Slutfér hamnkalibreringen med Hamnguiden.

For batar med en
roderlaggesgivare:

For batar utan en
roderlagesgivare:

Val av drivenhet Val av drivenhet

Rikta in roder (roderinriktning)

Rodergransinstallning Rodergransinstallning

Hardover-tid (om du inte redan vet
vardet for hardover-tid hoppar du
Over detta steg i hamnguiden och
anger vardet manuellt i efterhand.

Roderstyrningskontroll Roderstyrningskontroll

4. Nar hamnguiden ar klar specificerar du hardover-tid (anvands
endast pa system som INTE har en roderreferensgivare).

5. Satt dig in i viktig information i detta dokument, som har med
kompasslinearisering att géra. Folj medféljande riktlinjer
for att sékerstalla att processen slutfors korrekt.

6. Nar du slutfort alla steg ovan maste du ocksa satta dig in i
informationen om kompasslas.
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7.5 Att stromsatta pilotkontrollen

Att satta pa pilotkontrollen

1. Hall in knappen STANDBY i en sekund tills Raymarines
logga visas.
Om enheten slas pa for forsta gangen eller om det ar efter en
fabriksaterstalining startas installationsguiden.

Anm: Raymarines logotyp visas inte om enheten ar i vilolage.
Enheten kan verka vara avstangd, men har fortfarande strom.

2. For att stanga av pilotkontrollen, hall inne knappen
STANDBY. Efter 1 sekund visas ett meddelande.

3. Fortsatt att halla in knappen STANDBY i ytterligare 3
sekunder for att slutféra avstangningen

Anm: Du kan inte stanga av pilotkontrollen i Iaget AUTO.
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7.6 Anvanda installationsguiden

Installationsguiden véagleder dig genom stegen for att stalla in
viktiga 6nskemal, t.ex. dnskat sprak och ratt battyp.

Installningsguiden omfattar tre 3 steg: sprakval, battyp och
valkomstskarm. Nar du strémsatter p70 / p70r férsta gangen i
ett icke-konfigurerat system, visas denna guide automatiskt och
de forsta 3 stegen nedan &r inte nédvandiga.

Med autopiloten i Standby-lage:

1. Valj Meny.

Valj Instéllning.

Valj Instéllningsguide.

Valj onskat sprak.

Valj onskad battyp.

Valkomstskarmen visas och dina val har sparats.
6. Valj OK for att slutféra installationsguiden.

ok owN

Val av batskrovtyp

Alternativen for batskrovtyp ar utformade for att ge optimal
styrprestanda for typiska batar.

Det ar viktigt att fardigstalla val av batskrovtyp som del

av den inledande installationen eftersom den ar en viktig

del av autopilotkalibreringen. Det gar ocksa alltid att hitta
alternativen med piloten i Standby genom att valja MENY >
Instédllningar > Autopilotkalibrering > Fartygsinstallningar >
Fartygskrovtyp.

Som allman vagledning valjer du det alternativ som narmast
o6verensstammer med din battyp och dina styregenskaper. Du
kan vélja mellan foljande installningar:

» Segel.

» Segel (langsam gir).
» Segla katamaran.

» Motor.

* Motor (langsam gir).
* Motor (snabb gir).

Det ar viktigt att vara medveten om att styrkrafterna (och darmed
girgraden) varierar avsevart beroende pa kombinationen av
battyp, styrsystem och mandvertyp. Darfor ar tillgangliga
alternativ for batskrovtyp endast avsedd for vagledning. Du
maste experimentera med olika alternativ for batskrovtyp,
eftersom det gér att forbattra batens styrprestanda genom att
valja en annan battyp.

Nar du valjer en lamplig battyp bor du lagga vikten pa saker
och paélitlig styrrespons.

Viktig: Om du andrar battypen efter slutférande av
hamnkalibreringen (med hamnguiden), aterstalls alla tilldelade
installningar till grundinstalliningen och du maste genomféra
hamnkalibreringen igen.
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7.7 Anvanda hamnguiden

Hamnkalibreringen maste vara klar innan man kan anvanda
Evolution autopilotsystem forsta gangen. Hamnguiden vagleder
dig genom momenten som kravs fér hamnkalibrering.

Hamnguiden bestar av olika moment beroende pa om du har en
roderlagesgivare monterat pa baten:

» For batar utan roderlagesgivare — En standard pa
30 grader visas och kan andras vid behov.
Hardover-tid

Instaliningen Hardover-tid kan specificeras som del av
hamnguiden.

Féljande information avser endast
batar utan en roderlagesgivare.

Foljande hamnguideprocedurer
avser endast batar utan
roderlagesgivare:

Féljande hamnguideprocedurer
avser endast batar med
roderlagesgivare:

+ Val av drivenhet. + Val av drivenhet.

* Rodergransinstallining. + Rikta in roder (roderinriktning).

+ Instélining av hardover-tid
(Raymarine rekommenderar
att denna information
specificeras nar hamnguiden och
roderstyrningskontrollen &r Klar,
med hjalp av menyalternativet
Hart dver tid).

* Rodergransinstalining.

* Roderstyrningskontroll.

* Roderstyrningskontroll.

Oppna guiden och kontrollera att piloten &r i standby-l&ge och:
Valj Meny.

Valj Instéllningar.

Valj Autopilotkalibrering.

Valj Driftstart.

Valj Hamnguide.

o wbd=

Valja en manodvertyp

Val av mandvertyp finns nar piloten ar i standby, i hamnguiden
eller batsinstallningsmenyn: MENY > Instéllning >
Autopilotkalibrering > Fartygsinstéllningar.

Med menyn Mandvertyp visad:
1. Valj mandvertyp.

Anm: Om din mandvertyp inte finns med, kontakta din

Raymarine-aterforsaljare for rad.

Kontrollera roderjusteringen (rikta in roder)

Detta forfarande faststaller babord och styrbords rodergranser
for system som anvander en roderlagesgivare.

Roderkontroll &r en del av hamnkalibreringen.

* Om du redan kanner till Hardover-tid for batens styrsystem
anger du denna tid under hamnguideproceduren.

* Om du INTE kénner till vardet Hardover-tid for
batens styrsystem hoppar du over detta steg tid under
hamnguideproceduren genom att valja SPARA sedan fortsatta
till avsnittet Kontrollera roderdriften i detta dokument for att
fardigstalla hamnguiden. Nar guiden ar klar fortsatter du till
7.8 Justera Hardover-tid i detta dokument for information om
hur man beraknar och justerar hardover-tid.

Kontrollera rodret

Som del av hamnkalibreringen kontrollerar systemet
driftsanslutningen. Nar den klarat av kontrollen visas ett
meddelande som fragar om det ar sakert for systemet att ta ver
rodret.

Under denna procedur flyttar autopiloten rodret. Kontrollera att
det ar sakert att fortsatta innan du trycker pa OK.

I hamnkalibreringsldge med sidan Motorkontroll 6ppen:
1. Centrera och slapp rodret.

2. Slapp alla roderdriftkopplingar

3. Valj FORTSATT.
4

. Kontrollera att det ar sakert att fortsatta innan du trycker pa
OK.

For batar med en roderlagesgivare kommer autopiloten nu
automatiskt flytta rodret at babord och sedan at styrbord.

5. FOr batar utan roderlagesgivare maste du bekrafta att rodret
vridits at babord genom att trycka pa JA eller NEJ.

6. Tryck pd OK om det ar sakert att aktivera rodret i motsatt
riktning

7. Du maste bekrafta att rodret vreds at styrbord genom att
trycka pa JA eller NEJ.

8. Hamnkalibreringen &r nu genomférd, tryck pa FORTSATT.

Féljande information avser endast
batar med en roderlagesgivare.

Anm: Om du bekraftade med "NEJ" pa roderrorelsen for
bade babord och styrbord avslutas guiden. Det ar mgjligt
att styrsystemet inte flyttade rodret i nagon riktning och

man maste kontrollera styrsystemet innan man genomfor

hamnguiden igen.

1. Centrera rodret och tryck pa OK.
2. Vid uppmaning, vrid rodret kraftigt at babord och tryck pa OK.

3. Vid uppmaning, vrid rodret kraftigt at styrbord och tryck pa
OK.

4. Vid uppmaning, vrid rodret kraftigt tillbaka till mitten och tryck
pa OK.

Anm: Du kan avbryta hamnkalibrering nar som helst genom
att trycka pa STANDBY.

Rodergransinstallning

Som del av hamnguidens kalibreringsprocess staller systemet
in rodergranserna.

* For batar med en roderlagesgivare — Denna procedur
fasststaller rodergransen. Rodergransvardet visas med ett
meddelande om att rodergransvardet uppdaterats. Detta
varde gar att &ndra vid behov.

Driftsatta - Evolution autopilotsystem

Du kan avbryta hamnkalibrering nar som helst genom att trycka
pa STANDBY.
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7.8 Justera Hardover-tid

Pa batar utan roderlagesgivare ar det viktigt att stalla in
hardover-tid.

Innan man forséker fortsatta proceduren kontrollerar man att
man last igenom och forstatt roderkontrollvarningen i detta
dokument.

Berakna hardover-tid pa féljande satt:

1.

Pa SmartPilot- och SPX-system justerar man
roderkansligheten till maxvarde och noterar det ursprungliga
vardet. Roderkanslighet finns i mandverinstallningsmenyn:
Meny > Instéllningar > Autopilotkalibrering >
Mandoverinstallning > Roderkanslighet.

. Med autopiloten i Standby fér man manuellt rodret/motorn

fullt babord. (For batar med servostyrning maste motorn vara
pa nar man vrider pa rodret.)

Aktivera Auto-lage.

Tryck pa knapparna +10 och +1 samtidigt (p70) eller
anvand Vridreglaget (p70R) for att 6ka den lasta kursen
med 90 grader, anvand en stoppur for att ta tid pa
roder-/motorrorelsen.

. Berakna hur lang tid det tar att féra rodret fran fullt babord till

fullt styrbord. Detta beraknar din Hardover-tid.

Ange denna berakning som Hardover-tid. Hardover-tid-
installningen gar att na fran mandverinstallningsmenyn:
Meny > Instéllningar > Autopilotkalibrering >
Manoverinstéallningar > Hart over tid.

Pa SmartPilot- och SPX-system andrar du tillbaka
roderkansligheten till ursprungsvardet.

. Nar du stallt in Hardover-tid, iakttar du autopilotens beteende

och gor, vid behov, sma justeringar av vardet for Hardover-tid
tills du fatt ett tillfredsstallande resultat.

7.9 Kompasslinearisering

Med Evolution autopilotsystem, nar EV-enheten forst installeras
och satts igdng maste den interna kompassen kompensera for
lokala magnetiska variationer och jordens magnetfalt. Detta far
man genom en automatisk process som kallas linearisering,
vilket ar en viktig del av autopilotinstallationen, driftsattningen
och installningen.

Linearisering

| Evolution-system utfors lineariseringen automatiskt av
EV-enheten som en bakgrundsatgard nar bathastigheten ligger
mellan 3 och 15 knop och anvandaren behdver inte ingripa
men maste gira 270 grader. Processen sker under den forsta
resan med autopilotsystemet och tar normalt inte l1angre tid

an 30 minuter. Detta kan variera efter batens egenskaper,
EV-enhetens installationsmiljé och nivan pa den magnetiska
stérningen vid tidpunkten for processen. Kallor av avsevard
magnetisk stérning kan 6ka tiden som krévs for att slutféra
lineariseringen. Exempel pa sadana kallor ar:

* Marina pontoner.
* Metallskrovsbat.
* Undervattenskablar.

Anm: Det gar att snabba upp lineariseringen genom att géra
en 360-graders gir (med en hastighet pa 3-15 knop). Det gar
ocksa att starta om lineariseringen nar som helst genom att
vélja menyposten Starta om kompass.

c Varning! Roderkontroll

Om ingen roderreferens installerats MASTE du se
till att tillrdckliga anstrangningar gors for att hindra

styrmekanismen fran att paverka andstopparna.
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Anvianda kompassdeviationsindikatorn

Anvandningen av kompassdeviationsindikatorn pa
pilotkontrollen kan vara anvandbar under denna process.
Sarskilt om EV-enheten har installerats pa en plats i baten dar
nivaerna pa magnetisk storning ar for hdga for att EV-enheten
ska kunna kompensera tillrackligt mycket. Om detta ar fallet
indikerar deviationsfonstret ett varde pa 25 grader eller hogre.
| denna situation rekommenderar Raymarine kraftfullt att
EV-enheten flyttas och installeras om pa en plats med mycket
lagre magnetisk stérning. Om “- -” visas som deviationsvarde
betyder det att lineariseringen inte lyckats fullstandigt an.

Kontrollera kompassens kursdata.

Som del av autopilotsystemets driftsattning rekommenderar
, Raymarine att du kontrollerar kompassens kursvarde, som
visas pa autopilotkontrollen eller flerfunktionsdisplayen, mot
en valkand kurskalla med olika kurser. Detta hjalper dig att
bestdmma nar EV-enheten ar klar med lineariseringen.

Anm: Nar lineariseringen ar klar ar det mgjligt att férskuta
kursvardet en aning med 2-3 grader. Detta ar vanligt nar
installationsutrymmet ar begransat och EV-enheten inte kan
riktas in ordentligt mot batens langsgaende axel. Om detta
sker gar det att manuellt justera kompassfoérskjutningsvardet
med pilotkontrollen eller flerfunktionsdisplayen och finjustera
kursen mot ett riktigt varde.

Anm: Lita INTE pa kursnoggrannheten férrén du ar néjd med
kompassens linearisering och inriktning ar klar.

Systemoévervakning och anpassning

Sakerstall optimal prestanda nar den inledande
lineariseringen ar klar fortsatter EV att dvervaka och anpassa
kompasslineariseringen att passa aktuella tillstand.

Om tillstdnden for linearisering ar samre an den ideala gor
den automatiska lineariseringen tillfalligt paus tills tillstanden
forbattras igen. Foljande tillstand kan orsaka att lineariseringen
gor en tillféllig paus:

» Bathastigheten an lagre &n 3 knop.
» Bathastigheten ar hégre én 15 knop.
» Girhastigheten ar for langsam.

» Avsevard extern magnetisk stérning.

Oppna kompassdeviationsindikatorn
1. Valj Meny.
2. Valj Instéllningar.
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3. Valj Diagnostik.
4. Valj Om pilot.
Detaljer om pilotdiagnostik visas.

5. Rulla ner langst ner i listan for att visa inmatingen for
Deviation.

Anm: Om “ -” visas som deviationsvarde betyder det att

lineariseringen inte lyckats fullstandigt an.

Justera kompassforskjutning

Med autopiloten i Standby:
Valj Meny.

Valj Instéllningar.

Valj Autopilotkalibrering.
Valj Fartygsinstallningar.
Valj Kompassoffset.

Anvand knappen +/- 10 (p70) eller vridreglaget (p70r) for att
justera kompassforskjutningen pa l1ampligt satt.

2L

Driftsatta - Evolution autopilotsystem

7.10 Kompasslas

Nar du ar ndjd med kompassens noggrannhet kan du lasa
installningen vid behov for att foérhindra att autopilotsystemet
slutfor en ytterligare automatisk linearisering langre fram.

Denna funktion ar sarskilt anvandbar for fartyg, regelbundet i
miljder med starka magnetiska storningar (t.ex. vindkraftsparker
till havs eller trafikerade floder). | sadana situationer kan det
vara onskavart att anvanda kompasslaset och inaktivera den
kontinuerliga lineariseringen eftersom magnetisk stérning kan
bygga upp ett kursfel med tiden.

Anm: Kompasslaset kan frisattas narsomhelst for att tillata
kompassens linearisering att starta om. Detta ar sarskilt
anvandbart vid planering av en lang resa. Jordens magnetfalt
andras avsevart fran en geografisk plats till en annan och
kompassen kan oavbrutet kompensera for andringarna och

sakerstalla att du uppratthaller ratt kursdata under resan.
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8.1 Installation av SPX- och
SmartPilot-autopilot

For information om hur man installerar och ansluter
SeaTalkng SPX autopilotsystem eller ett SeaTalk SmartPilot

autopilotsystem, se installationsanvisningarna som medféljer
kursdatorn.
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8.2 Pilotrespons

Responsnivan styr forhallanden mellan kurshalnings nogranhet
och nivan av roder/drivenhetsaktivitet Omfanget ar fran 1 till 9.

Att gora tillfalliga andringar av
pilotresponsen

Pilotresponsen stélls in under driftsattning av SmartPilot-
systemet, men du kan goéra tillfalliga &ndringar av pilotresponsen

nar som helst genom att ga till Pilotresponsmeyn
fran;Huvudmeny > Pilotrespons

1. Markera Pilotrespons fran huvudmenyn och tryck pa VALJ.

2. Anvand knapparna UPP och NER for att andra responsvardet
till 6nskad niva.

3. Tryck pa SPARA for att spara responsvardet

Instéllning Alternativ

Nivaer 1 till 3 Minimera mangden pilotaktivitet
Detta sparar strom men kan
aventyra kortsiktig precision av
kurshallninh.

Nivaer 4 till 6 Ska ge ett bra kurshallningen med
fina, vélkontrollerade giringar under
normala driftforhallanden.

Nivaer 7 till 9 Ger den basta kursefterfoljelsen
och storsta roderaktivitet (och
elférbrukning). Detta kan leda ill en
ojamn passage i Oppet vatten da
SPX-systemet 'slass' mot sjon.
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8.3 Inledande installation och
driftsattning

Forutsattningar for driftsattning

Innan du driftsatter ditt system forsta gangen ska du kontrollera
att féljande forfaranden utfoérts korrekt:

» Systeminstallation utférd i enlighet med installationsanvis-
ningen.

» SeaTalkns natverk installerad i enlighet med SeaTalkng
referensmanual.

» Dar sadana utrustats har GPS-installation och anslutningar
utforts i enlighet med installationsanvisningarna for GPS.

Kontrollera aven att driftsattningsteknikern ar bekant med
installationen och komponenterna i autopilotsystemet sa som:

» Fartygstyp.
» Fartygets styrsystemuppgifter.
* Vad autopiloten kommer anvandas till.

» Systemlayout: komponenter och anslutningar (du borde ha
ritningar éver fartygets autopilotsystem).

Driftstartsforfarande

» Kontrollera att du har oljt driftsattningens forutsattningar

» Forsta igangsattning och installningar

» Hamnkalibrering (Aterforséljarinstaliningar pa SeaTalk-system)
« Stall in hardover-tid (endast referenssystem utan roder)

+ Sjoprovningskalibrering

» Systemkontroll

Driftsatta - SPX- och SmartPilot-system

8.4 Att stromsatta pilotkontrollen

Att satta pa pilotkontrollen

1. Hall in knappen STANDBY i en sekund tills Raymarines
logga visas.
Om enheten slas pa for forsta gangen eller om det &r efter en
fabriksaterstallning startas installationsguiden.

Anm: Raymarines logotyp visas inte om enheten ar i vilolage.
Enheten kan verka vara avstadngd, men har fortfarande strom.

2. For att stédnga av pilotkontrollen, hall inne knappen
STANDBY. Efter 1 sekund visas ett meddelande.

3. Fortsétt att halla in knappen STANDBY i ytterligare 3
sekunder for att slutféra avstdngningen

Anm: Du kan inte stdnga av pilotkontrollen i I1dget AUTO.
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8.5 Anvanda installationsguiden

Installationsguiden véagleder dig genom stegen for att stalla in
viktiga 6nskemal, t.ex. 6nskat sprak och ratt battyp.

Installningsguiden omfattar tre 3 steg: sprakval, battyp och
valkomstskarm. Nar du strémsatter p70 / p70r férsta gangen i
ett icke-konfigurerat system, visas denna guide automatiskt och
de forsta 3 stegen nedan ar inte nédvandiga.

Med autopiloten i Standby-lage:

1. Vélj Meny.

Valj Instéllning.

Valj Instéllningsguide.

Valj 6nskat sprak.

Valj dnskad battyp.

Valkomstskarmen visas och dina val har sparats.
6. Valj OK for att slutfora installationsguiden.

ok wnN

Val av batskrovtyp

Alternativen for batskrovtyp ar utformade for att ge optimal
styrprestanda for typiska batar.

Det ar viktigt att fardigstalla val av batskrovtyp som del av

den inledande installationsguiden eftersom den &ar en viktig

del av autopilotkalibreringen. Det gar ocksa alltid att hitta
alternativen med piloten i Standby genom att vélja MENY >
Instédllningar > Autopilotkalibrering > Fartygsinstallningar >
Fartygskrovtyp.

Som allman vagledning valjer du det alternativ som narmast
Overensstammer med din battyp och dina styregenskaper. Du
kan vélja mellan féljande installningar:

» Tavlingssegel.

» Segelkryssare.

» Katamaran.

+ Arbetsbat.

+ RIBBAT.

* Motorbat utombordare

* Motorbat inombordare

* Motorkryssare 1 (<12 knop)
» Motorkryssare 2 (<30 knop)
» Motorkryssare 3 (>30 knop)
» Sportfiskebat

* Yrkesfiskebat

Det ar viktigt att vara medveten om att styrkrafterna (och darmed
girgraden) varierar avsevart beroende pa kombinationen av
battyp, styrsystem och mandvertyp. Darfor ar tillgangliga
alternativ for batskrovtyp endast avsedd for vagledning. Du
maste experimentera med olika alternativ for batskrovtyp,
eftersom det gar att forbattra batens styrprestanda genom att
valja en annan battyp.

Nar du valjer en lamplig battyp bor du lagga vikten pa saker
och palitlig styrrespons.

8.6 Hamnkalibrering

Hamnkalibreringen maste vara klar innan man kan anvanda
SPX autopilotsystem férsta gangen. Hamnguiden vagleder dig
genom momenten som kravs for hamnkalibrering.

Hamnguiden bestéar av olika moment beroende pa om du har en
roderlagesgivare monterat pa baten:

Foljande hamnguideprocedurer
avser endast batar utan

Féljande hamnguideprocedurer
avser endast batar med

roderlédgesgivare: roderlagesgivare:

* Val av drivenhet. + Val av drivenhet.

* Rodergrénsinstalining. + Rikta in roder (roderinriktning).
* Roderstyrningskontroll. + Rodergrénsinstallning.

+ Roderstyrningskontroll.

Pa aldre SeaTalk SmartPilot-system kallas hamnguiden for
Aterférsaljarinstéliningar. Se 8.7 Aterférsaljarinstaliningar for
kalibreringsfakta.

Anvanda hamnguiden

Oppna hamnguiden pa foljande satt:
Kontrollera att piloten ar i Standby.
Valj Meny.

Valj Instéllningar.

Valj Autopilotkalibrering.

Valj Driftstart.

Valj Hamnguide.

Folj anvisningarna pa skarmen.

IS I

Anm: Du kan avbryta hamnguiden nar som helst genom att

trycka pa Standby.

Vilja en manovertyp

Val av mandvertyp finns nar piloten ar i standby, i hamnguiden
eller batsinstallningsmenyn: MENY > Instéllning >
Autopilotkalibrering > Fartygsinstallningar.

Med menyn Manovertyp visad:
1. Valj mandvertyp.

Anm: Om din mandvertyp inte finns med, kontakta din

Raymarine-aterforsaljare for rad.

Kontrollera roderjusteringen (rikta in roder)

Detta forfarande faststaller babord och styrbords rodergranser
for system som anvander en roderlagesgivare.

Roderkontroll &r en del av hamnkalibreringen.

Viktig: Om du andrar battypen efter slutférande av
hamnkalibreringen (med hamnguiden), aterstalls alla tilldelade
installningar till grundinstallningen och du maste genomféra

Féljande information avser endast
batar med en roderlagesgivare.

hamnkalibreringen igen.
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1. Centrera rodret och tryck pa OK.

2. Vid uppmaning, vrid rodret kraftigt &t babord och tryck pa OK.

3. Vid uppmaning, vrid rodret kraftigt at styrbord och tryck pa
OK.

4. Vid uppmaning, vrid rodret kraftigt tillbaka till mitten och tryck
pa OK.

Anm: Du kan avbryta hamnkalibrering nar som helst genom

att trycka pa STANDBY.
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Rodergransinstallning

Som del av hamnguidens kalibreringsprocess staller systemet
in rodergranserna.

Fo6r batar med en roderlagesgivare — Denna procedur
fasststaller rodergransen. Rodergransvardet visas med ett
meddelande om att rodergransvardet uppdaterats. Detta
varde gar att &ndra vid behov.

For batar utan roderldagesgivare — En standard pa
30 grader visas och kan andras vid behov.

Kontrollera rodret

Som del av hamnkalibreringen kontrollerar systemet
driftsanslutningen. Nar den klarat av kontrollen visas ett
meddelande som fragar om det ar sakert for systemet att ta 6ver
rodret.

Under denna procedur flyttar autopiloten rodret. Kontrollera att
det ar sakert att fortsatta innan du trycker pa OK.

I hamnkalibreringsldge med sidan Motorkontroll 6ppen:

1.

Centrera och slapp rodret.

2. Slapp alla roderdriftkopplingar
3.
4. Kontrollera att det ar sakert att fortsatta innan du trycker pa

Vé&lj FORTSATT.

OK.

For batar med en roderlagesgivare kommer autopiloten nu
automatiskt flytta rodret at babord och sedan at styrbord.

For batar utan roderldgesgivare maste du bekrafta att rodret
vridits at babord genom att trycka pa JA eller NEJ.

Tryck pa OK om det ar sékert att aktivera rodret i motsatt
riktning

Du maste bekrafta att rodret vreds at styrbord genom att
trycka pa JA eller NEJ.

Hamnkalibreringen &r nu genomférd, tryck p4 FORTSATT.

Anm: Om du bekraftade med "NEJ" pa roderrorelsen for
bade babord och styrbord avslutas guiden. Det ar majligt
att styrsystemet inte flyttade rodret i nagon riktning och
man maste kontrollera styrsystemet innan man genomfér
hamnguiden igen.

Du kan avbryta hamnkalibrering nar som helst genom att trycka
pa STANDBY.

Driftsatta - SPX- och SmartPilot-system

8.7 Aterférsiljarinstallningar

Hamnkalibreringsguiden finns bara att fa tag pa fran SeaTalkng
system, for SeaTalk-system ska aterforsaljarinstéllningarna
stéllas in innan sjéséattning.

Aterforséljarmenyn kan nas fran: Huvudmeny > Instéllningar
> Autopilotkalibrering > Aterférsiljarinstillningar. |
aterforsaljarmenyn kommer alla tillgangliga alternativ att visas.

Alternativ och granser ar beroende av den installerade
kursdatorn.
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8.8 Justera Hardover-tid

Pa batar utan roderlagesgivare ar det viktigt att stalla in
hardover-tid.

Innan man forséker fortsatta proceduren kontrollerar man att
man last igenom och forstatt roderkontrollvarningen i detta
dokument.

Berakna hardover-tid pa féljande satt:

1. Pa SmartPilot- och SPX-system justerar man
roderkansligheten till maxvarde och noterar det ursprungliga
vardet. Roderkanslighet finns i mandverinstallningsmenyn:
Meny > Instéllningar > Autopilotkalibrering >
Mandoverinstallning > Roderkanslighet.

2. Med autopiloten i Standby f6r man manuellt rodret/motorn
fullt babord. (For batar med servostyrning maste motorn vara
pa nar man vrider pa rodret.)

3. Aktivera Auto-lage.

4. Tryck pa knapparna +10 och +1 samtidigt (p70) eller
anvand Vridreglaget (p70R) for att 6ka den lasta kursen
med 90 grader, anvand en stoppur for att ta tid pa
roder-/motorrorelsen.

5. Berakna hur lang tid det tar att féra rodret fran fullt babord till
fullt styrbord. Detta beraknar din Hardover-tid.

6. Ange denna berakning som Hardover-tid. Hardover-tid-
installningen gar att na fran mandverinstallningsmenyn:
Meny > Instéllningar > Autopilotkalibrering >
Manoverinstéallningar > Hart over tid.

7. Pa SmartPilot- och SPX-system andrar du tillbaka
roderkansligheten till ursprungsvardet.

8. Nar du stéllt in Hardover-tid, iakttar du autopilotens beteende
och gor, vid behov, sma justeringar av vardet for Hardover-tid
tills du fatt ett tillfredsstéallande resultat.

8.9 Sjoprovningskalibrering

Innan du anvander autopiloten maste du gora kontroller i 6ppet
vatten. Vattnet maste vara lugnt med latt eller ingen vind. Lamna
rikligt med mandverutrymme. Sjéprovningsguiden vagleder dig
genom momenten som kravs for sjéprovningskalibrering.

Sjéprovningsguiden omfattar foljande steg:
» Kalibrera kompass

» Rikta in kompass med GPS

» Rikta in kompass manuellt

* Auto Learn.

Det géar att 6ppna sjoprovningsguiden nar som helst i menyn
Driftstart: Meny > Instéllningar > Autopilotkalibrering >
Driftstart.

Anm: Segelbatar ska genomféra sjéprov med motorn.

Anm: Det gar att avbryta sjoprovningsguiden nar som helst
genom att trycka pa knappen Standby.

Varning! Sjoprovskalibrering

Se till att du har tillrackligt sjdutrymme for
kalibrering. Mandvrarna i en sjoprovskalibrering
kraver ett fritt, bekant vattenomrade. Se till att du
inte riskerar att krocka med nagot fartyg eller annan
hinder under kalibrering.

A

Varning! Hall anpassad hastigheter

A

Autopiloten kan géra ovantade girar.

Varning! Roderkontroll

A

Om ingen roderreferens installerats MASTE du se
till att tillrdckliga anstrangningar gors for att hindra

styrmekanismen fran att paverka andstopparna.
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Kompasslinjering

Du kommer behdéva gira ditt fartyg i langsamma cirklar
medan systemet automatisk justerar for att kompensera for
kompassavvikelse. Varje 360-gradig cirkel bor ta minst tva
minuter och du behdver slutféra minst tva cirklar.

1. Borja forflytta fartyget i langsamma jamna cirklar och tryck
sedan pa START.

2. Kor inte i mer an 2 knop. Titta pa displayen for att se till att
din girhastighet inte for snabb. Om meddelandet "Sakta ned"
visas, minska girhastigheten genom att sakta ner och/eller
styra i en storre cirkel.

Om ett 'sakta ned-meddelande visas maste den aktuella
cirkeln upprepas.

3. Nar kompassen kalibrerats visas ett meddelande som visar
den uppmaétta avvikelsen. Om denna 6verstiger 15 grader
maste du avbryta kalibreringen och flytta kompassen langre
bort fran metallféremal och sedan upprepa kalibreringen.
Om du fortfarande upptéacker en avvikelse éver 15 grader
ska du radfraga din Raymarine-aterforséljare. Om avvikelsen
ar inom godtagbara granser, tryck pa FORTSATT.

Du kan avbryta Seatrial kalibreringen nar som helst genom att
trycka pa STANDBY.

Linjera kompassen till GPS

Anm: System utan GPS hoppar éver detta och gar direkt

till manuell kompasslinjering.

Om ditt system har en GPS ansluten till datanatverket (SeaTalk,
SeaTalkng eller NMEA), ar autopiloten installd pa GPS-kursen
medan du styr till en kdnd magnetisk kurs. Detta steg ger

en grov linjering och minimerar den mangd finjustering av
kompassen som behdvs.

1. Styr fartyget pa en stadig kurs med minimalt tidvatten, 6ka
hastigheter till dver 3 knop och tryck pa START for att stélla
in kompassen efter GPS.

2. FOlj instruktionerna pa skarmen till processen ér klar, tryck
pa knappen FORTSATT nar den &r redo att bérja autolearn.

Du kan avbryta sjéprovs-kalibrering nar som helst genom att
trycka pa STANDBY.
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Inrikta kompassen manuellt

Nar GPS inte finns tillganglig krédvs manuell inriktning av

kompassen.

1. Fortsatt att styra pa en stadig kurs och anvand knapparna +1
and -1 eller VRID-knappen for att justera kursen som visas
tills den matchar fartygets kompassavlasning.

2. Nar du &r klar, tryck pa FORTSATT for att borja Autolearn.

Autolearn

Du maste ha stor yta fritt vatten framfor fartyget for att utrymme
for en serie mandvrer sa som plétsliga, skarpa girar. Det maste
vara ett fritt omrade om atminstone 100 m at sidorna och 500
m framat.

&4
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8.10 Kontrollera autopilot-funktion

Nar du ar fardig med kalibreringen, kontrollera den
grundlaggande autopilotdriften sa har:

1. Styr till en kompasskurs och hall en stadig kurs pa normal
marschfart. Styr, om nédvandigt, fartyget en manuellt en kort
tid for att kontrollera hur fartyget girar.

2. Se till att det ar sakert att starta autopiloten, tryck sedan
AUTO for att lasa den nuvarande kursen. Autopiloten bor
halla en konstant kurs under lugna sjéférhallanden.

3. Anvand -1, +1, -10 och +10 eller VRID-knappen, for att se
hur SmartPilot andrar kursen till babord och styrbord.
4. Tryck pa STANDBY for att aterga till manuell styrning.

Kontrollera rodret igen,

For att avgora huruvida roderokningen ar korrekt installd, utfor

foljande test:
0

©)

0l
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Observera! Autolearn

Sorj for tillrackligt fritt framforliggande utrymme.
(Minst 100x500 m Iang och betydligt mer for ett
héghastighetsfartyg.

Post Beskrivning

1. For lag roderkanslighet
2. For hog roderkanslighet
3. Justera rodret igen,

Utfora Auto learn

Auto learn finns tillgangligt i sjoprovningsguiden eller i
driftsdttningsmenyn.

Uppratthall normal hastighet (minst 3 knop) genom hela auto
learn-processen.

1. Se till att det finns tillrackligt med fritt vatten framfor baten
och valj fortsatt.

Ett varningsmeddelande visas.
2. Valj Fortsatt eller tryck pa knappen Ok.

En varning kommer att visas och varsko dig om att baten
kommer att sicksacka och gora plotsliga SKARPA GIRAR

3. Tabort dina hander fran ratten och tryck pa Auto for att borja.

Under detta forfarande fortsatter autopiloten genom
nddvandiga steg.

4. Om ‘PASS’ visas valjer du Fortsaétt eller tryck pa knappen
Ok for att aterga till manuell roderkontroll.

Autopiloten placeras i Standby-lage. Du har framgangsrikt
slutfért driftsattandet av ditt SmartPilot-system.

5. Om ‘FAIL visas efter slutférandet av Auto learn-processen
véljer du Fortsitt eller trycker pa knappen Ok.

Meddelandet om nytt Auto learn-férsdk visas.

6. Det gar att géra om Auto learn-férsoket genom att valja Ja
eller avbryt genom att vélja Nej.

Anm: Det gar att avbryta sjoprovningsguiden nar som helst
genom att trycka pa knappen Standby.

Observera! Systemandringar

Ytterligare férandringar av systeminstaliningarna
kan krava att du upprepar kalibreringsprocessen.

Driftsatta - SPX- och SmartPilot-system

1. Se till att du har stallt in autopilotens respons till niva 5.
2. Kor ditt fartyg i typisk marschhastighet i klart vatten.

Det ar enklare att k&nna igen styrresponsen i lugnt sjévatten
dar vagarna inte maskerar styrprestandan.

3. Tryck pa AUTO for att ga in i Autolage, andra sedan kurs
med 40°:

» Denna kursandring bor resultera i en skarp svang foljt
av en overskridelse pa 5° om rodrtkansligheten justeras
korrekt.

* Om kursandringen orsakar en tydlig éverskridelse (mer &n
5°) och/eller att det forekommer ett tydligt ‘'S’ i kursen, sa
ar roderkansligheten for hog.

+ Om fartygets prestanda ar trég och det tar lang tid att géra
40 ° svang utan overskridelse s ar roderkansligheten for
lag.

Justera roderkansligheten.

Kontrollera motrodret.

Motroder ar den mangd roder din autopilot anvander for att
Stoppa en pagaende gir pa dnskad kurs. Hogt motroder leder till
att mer roder tillampas.

For att kontrollera motroderinstalining:

1. Se till att du har stallt in autopilotens respons till niva 5.

2. Kor din bat i typisk marschhastighet i klart vatten.

3. Tryck pa AUTO for att stalla in autopiloten pa Autolage och
utfor sedan en 90° kursandring:

» Nar roderdkning och motroder bada stallts in korrekt
svanger baten smidigt och sammanhangande med
minimalt dverskridande.

* Om motrodret &r for lagt kommer baten fortfarande att
Overskrida.
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* Om motrodret ar for hogt kommer baten "kampa emot"
svangen och gora en serie korta, skarpa svangar. Det
leder till en ‘mekanisk kansla’ nar baten andrar kurs.

Justera motrodret, vid behov.
4. Justera motroderinstaliningen, vid behov.

Motrodret finns tillgangligt i menyn Mandverinstallningar:
Meny > Instéllningar > Autopilotkalibrering >
Manoverinstéllningar > Motroder.

Roderdampning

Om autopiloten "jagar", d.v.s. kontinuerligt styr lite fram
och tillbaks) nar man forsdker positionera rodret 6kar man
roderdampningsinstallningen for att minimera detta.

Att 6ka roderdampningsvardet reducerar jagning.
Roderdampningsvardet maste 6kas 1 niva i taget tills autopiloten
slutar jaga. Anvand alltid det Iagsta accepterade vardet.

Vid behov gar det att justera roderdampningen i
mandverinstallningsmenyn: Meny > Instéllningar
> Autopilotkalibrering > Manoéverinstélining >
Roderdampning.

AutoTrim-installningar

AutoTrim avgér hur snabbt autopiloten applicerar neutral roder
for att kompensera for trimandringar exempelvis orsakade av
andringar i vindlasten pa dverbyggnaden eller en motorobalans.
Att 6ka autotrimnivan minskar tiden det tar for autopiloten att
aterga till ratt kurs, men den gor fartyget mindre stabilt. Om
autopiloten:

» Ger ostabil kurshallning och fartyget vinglar runt den 6nskade
kursen, minska AutoTrim-nivan.

« Ligger ur kurs for ofta, 6ka AutoTrim-nivan.
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9.1 Standby

| standby har du full kontroll 6ver rodret och displayen visar
batens aktuella kompasskurs.

Det gar att nar som helst koppla bort auto- eller autopilotlagen
genom att trycka pa knappen STANDBY.
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9.2 Auto

Observera! Hall permanent uppsikt

Automatisk kurshallning gor det enklare att styra
ditt fartyg men ersatter INTE gott sjomanskap. Hall
ALLTID permanent utkik vid rodret.

Att styra automatiskt till en kurs

Du kan anvanda ditt autopilotsystem for att styra automatiskt
mot en kurs.

1.
2.

For fartyget pa den énskade kursen.

Tryck pa AUTO.

Autopiloten ar nu i AUTO-lage och kommer styra till den
valda kursen som visas pa displayen.

Du kan aterga till manuell styrning nar som helst genom att
trycka pa STANDBY.

Andra kurs i autoldge
Att &ndra kurs i AUTO-lage:

1.

Anvand knappen —1 och —10 eller vrid vridknappen motsols
for att &ndra fartygets kurs till babord.

Att trycka ned knappen —1 6kar kursen till babord med 1°
och —10 6kar den med 10°.

Genom att vrida vridknappen 1 och klicka motsols 6kar
kursen till babord med 1° .

Anvand knapparna +1 och +10 eller vrid vridknappen
medsols for att &ndra fartygets kurs till styrbord.

Att trycka ned knappen +1 6kar kursen till styrbord med 1°
och +10 okar den med 10°.

Genom att vrida vridknappen 1 och klicka motsols 6kar
kursen till styrbord med 1° .

D.v.s. att trycka ned knappen -1 fyra ganger, eller vrida
vridknappen 4 klick motsols leder till en 4° kursandring till
babord.
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9.3 Lagesmeny

Det gar att hitta pilotlagen i menyn Lage. Tillgangliga lagen
bestédms av autopilotsystemet och vald batskrovstyp.

Tillgangliga lagen visas nedan.

Evolution SPX SmartPilot
Ménster Motorbat Motor- och fiskebéatat
Spar alla alla
Vindroder Endast segelbat Endast segelbat
*Servostyrning Endast p70R och Endast p70R och
styrspak styrspak

Anm:

» * Servostyrlaget finns endast pa batar som ar utrustade
med roderlagesgivare.

+ **Vindroderlaget finns endast om det finns ansluten kalla
av vinddata.

Lagesmenyn innehaller ocksa ett snabbkommandoalternativ
som mojliggor tilldelning av ett Iage till Vanster urvalsknapp
(Standardinstallt alternativ ar Spar).

Pilotlagen

9.4 Monster

Ett antal forinstallda fiskemdnster finns tillgangliga och kan
anvandas med sina standardinstallningar eller justerade efter
dina preferenser.

Du kan vélja mellan féljande monster:

Monster Justering lkon

Cirkel Riktning
Radie

Sicksack Riktning
Vinkel

Langd

Kloverblad Riktning
Radie

Spiral Riktning

Okning

Cirkla mot Riktning

Radie

Distans

Figur 8 Riktning

=
= ©

Radie

Moénstersokning Riktning

Bredd AV
Hojd =0

Bredddkning

Héjdokning

180-gradig gir Riktning
Radie

Boxsékning Riktning

Brod )

Hajd

Anvanda ett fiskemonster

For att kunna anvanda ett fiskemonster:

1. Tryck pa den hogra funktionsknappen for att 6ppna menyn.

2. Anvand UPP- och NER-knapparna och markera Lége och
tryck pa VALJ.

3. Anvéand UPP- och NER-knapparna och markera Ménster
och tryck pa VALJ.

4. Anvand UPP- och NER-knapparna och markera ditt onskade
fiskemdnster och tryck pa VALJ.

5. Médnsterinstaliningsskarmen visas och visar det valda
monstrets aktuella parametrar. Om du vill andra nagon av
parametrarna:

i. Valj den parameter du vall &ndra och tryck sedan pa
Redigera.

ii. Anvand UPP- och NER-knapparna for att stalla in 6nskat
varde och tryck pa SPARA for att spara instéllningen och
atervanda till monsterinstallningsskarmen.

iii. Upprepa steg | och Il for de andra parametrarna, efter
behov.

6. Nar alla parametrar stéllts in och med monsterinstallnings-
skarmen uppe, tryck pa AUTO. Autopiloten styr da baten
Over det fiskemdnster du valt.

For att nar som helst aterga till manuell styrning, tryck pa
STANDBY.
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De 2 vanligaste fiskemonster finns i menyn Lage som Moénster
1 och Monster 2, du kan valja och sedan slutféra steg 5 och 6
ovan for att snabbt anvanda dina favoritmonster.
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9.5 Sparlage

Du kan anvanda sparlage for att styra baten automatiskt.

| Spar-lage styr autopiloten automatiskt baten till en mal-waypoint
eller 1angs en rutt som plottats pa flerfunktionsdisplayen. Det gor
sa att alla kurséndringar som kravs for att halla baten pa kurs,
automatiskt kompenserar for tidvattensstrommar och avdrift.
Sparlaget finns endast om du har anslutit autopiloten till en
lamplig flerfunktionsdisplay med aktiverad autopilotkontroll.

=

D12111-2

Post Beskrivning

1 Aktuell ga till / waypoint

2 Efterfljande waypoints i en rutt
3 Slut-waypoint i rutt

Anvanda sparlage
Borja med att folja en rutt med din anslutna sjokortsplotter.

| menyn:
1. Valj Lage.
2. Valj Spar.

Displayen kommer visa kursen till ndsta planerade waypoint
och riktningen dar baten kommer att styra till sparlinjen.

3. Om det ar sakert for baten att styra till den nya kursen, tryck
pa Spar.
Autopiloten styr baten med den nya kursen och displayen
visar kursen som kravs for det ratta sparet.

Anm: Om baten befinner sig mer an 0,3 nm fran sparet,

kommer varningen Stor avvikelse fran utlagd kurs aktiveras.

Waypoint-ankomstcirkel

Ankomstcirkeln for waypoint ar en granslinje som placerats
runt aktuell waypoint som, nar den nas triggas larmet
waypoint-ankomst. Eftersom larmet triggas av waypointens
ankomstcirkel och inte sjélva waypointen kan baten vara en bit
fran den faktiska waypointen nar larmet ljuder. Storleken pa
waypointens ankomstcirkel gar att anpassa. Om ankomstcirkeln
andras sa att radien &r 0,3 nm eller storre fran waypointen kan
det resultera i fellarm for avvikelse fran utlagd kurs.

Waypoint-ankomstcirkel

D12114-2

Post Beskrivning
1 Nésta waypoint
2 Baring till ndsta waypoint
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Post Beskrivning

3 Sparlinje

4 Avvikelse fran utlagd kurs
5 Waypoint-ankomstcirkel

Ankomst till waypoint

Nar baten anlander till malwaypointens annkomstcirkel valjer
flerfunktionsdisplayen nasta malwaypoint och sander denna till
autopiloten. En varning om waypointavancemang visas som
identifierar baringen till ndsta waypoint och riktningen baten
kommer ta for att folja det nya sparet.

Anlander till en waypoint och waypointavancemang

@

2

D12115-2

Varning vid byte av waypoint.
SmartPilot aktiverar varningen waypointsframflyttning i sparlage
varje gang malets waypointsnamn andras. Detta sker nar:

« viéljer automatisk insamling genom att trycka pa SPAR fran
Auto.

* begér en waypointsframflyttning genom att trycka pa SPAR i 1
sekund i sparlage (endast for SeaTalk navigatorer).

+ baten anlander till malet och navigatorn accepterar nasta
waypoint.

 du aktiverar funktionen Man éverbord (MOB).

Nar varningen ljuder fortsatter SmartPilot pa sin aktuella kurs
med visar:

 béringen till ndsta waypoint.

« riktningen baten tar for att folja den baringen.

Ankomst till en waypoint

Nar du nadrmar dig varje waypoint ljuder ett larm och en varning
visas:

Nar varningen om ankomst till waypoint visas:

1. Kontrollera att det ar sakert att ga mot ny kurs.

2. Omdet INTE ar sakert eller du inte vill ga vidare till ndsta
waypoint kan du:

i. Valj AVBRYT eller Auto for att fortsatta med samma kurs
eller

ii. Valj Standby for att aterga till manuell styrning.

3. Om det ar sakert valjer du SPAR igen fér att acceptera den
nya kursen och fortsatta till nasta waypoint.

Pilotlagen

Post Beskrivning
@ 1 Nésta waypoint
2 Spar — Spar till nasta waypoint
é) %} 3 Sparlinje
Dot 4 Standby (manuell kontroll)
Post Beskrivning 5 Auto eller Avbryt uppratthaller aktuell last kurs
1 Malwaypoint Anm: Om du inte trycker pa Spar fér att godkénna kursbytet
- . kommer autopiloten behalla nuvarande kurs och fortsatta visa
2 Nasta waypoint varningen.
3 Waypoint-ankomstcirkel
4 Nésta mélwaypoint Avvikelse fran utlagd kurs
. . ) Avvikelse fran utlagd kurs (XTE) ar avstandet mellan den
5 Ankomstcirkel for nasta waypoint aktuella positionen och en planerade sparlinje.
6 Foregaende waypoint Det finns ett antal orsaker till varfér man kan drabbas av en

avvikelse fran utlagd kurs (XTE), till exempel:

 Att trycka pa sparknappen med viss distans fran rutten.
» Kursandring for att undvika ett hinder.

» Waypointsankomst under vissa omstandigheter.

Om avvikelse fran utlagd kurs Overstiger 0,3nm kommer
SmartPilot visa varningen stor avvikelse fran utlagd kurs och
visa dig huruvida du befinner till babord (Pt) eller styrbord (Stb)
av det planerade sparet.

Exempel 1

®

—
—
—_—
—

2%

D12113-1

Exempel 1 visar en kurskorrigering som kommer att styra bort
fran den faktiska waypointen for att aterga till sparlinjen.

Post Beskrivning

1. Awvikelse fran utlagd kurs
2. Malwaypoint.

3. Sparlinje

Anm: Larmet for avvikelse fran utlagd kurs visas och ljuder
tills den minskats till 0,3Nm.
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Observera! Avvikelse fran utlagd
kurs-korrigering

Vid atergang till SPAR-lage kommer autopiloten
korrigera XTE fér ha kvar den definierade
sparpositionen. Girriktningen behdver inte
sammanfalla med kursen till waypoint och kan
skilja sig fran den férvantade.

Avslutad rutt

Autopiloten visar varningen Avslutad rutt nar du natt den sista
waypointen i en rutt.

Anm: Larmet 'Avslutad rutt' ljuder och visas ocksa pa en
flerfunktionsdisplay.

Lamna sparliage
Att 1amna sparlage:

1. Tryck pa AUTO for att aterga till autolage (autopilotkontroll)
eller

2. Tryck pa STANDBY for att aterga till Standbyldge (manuell
styrning).
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9.6 Vindroderlage (endast segelbatar)

Nar autopiloten &r i vindroderlage anvander den vindvinkeln
som primar kursreferens. Nar andringar i sann eller skenbar
vindvinkel sker justerar den last kurs for att bibehalla den
ursprungliga vindvinkeln.

D12116-2

Post Beskrivning

1 Vindriktning

Vindskifte

Ny vindriktning

Relativ vindvinkel

Al |lw]lIN

Baten girar for att bibehalla samma relativa
vindvinkel.

Du kan valja laget Vindroder om autopiloten mottar lamplig
SeaTalk, SeaTalkng eller NMEA2000 vindriktningsinformation.

Autopiloter kan halla relativ kurs relativ till skenbar eller
sann vindvinkel i vindroderlage. Standardinstallningen ar
Skenbar vind. Vid behov gar det att &ndra till Sann vind

i segelbatsinstallningsmenyn: Meny > Instéllningar >
Autopilotkalibrering > Segelbatsinstédllningar > Vindtyp.

Anvanda vindroderslage

Du valja laget vindroder fran antingen STANDBY- eller
AUTO-laget:

1. For fartyget mot den dnskade vindvinkeln.

2. Valja vindroderlage:
i. Vindroderlage kan véljas genom att trycka pa knapparna
AUTO och STANDBY pa samma gang eller
ii. genom, att valja laget vindroder fran lagesmenyn: Meny
> Lage > vindroder.

Detta aktiverar vindroderldge och laser den aktuella
vindvinkeln. Displayen visar den lasta kursen (t.ex. 128°)
och vindvinkeln (t.ex. VIND 145P anger en vindvinkel pa
145° till babord).

3. SmartPilot justerar da den fartygets kurs efter vad som kravs
for att bibehalla den nya vindvinkeln.

Justera den lasta vindvinkeln

1. Du kan justera den lasta vindvinkeln genom att anvanda
knapparna -1, +1, -10 och +10 eller VRID-knappen for att
andra kurs. Till exempel ska man, fér att vanda 10° nar baten
ar befinner sig i en styrbords stagvandning, trycka:

i. -10 for att vanda baten 10° till babord — den lasta
vindvinkeln och den lasta kursen kommer bada &ndras
med 10°.

ii. autopiloten justerar da den styrda kursen till vad som
kravs for att erhalla den nya vindvinkeln.

Anm: Eftersom forhallandet mellan den verkliga och skenbara
vindvindvinkeln paverkas nar man vander fartyget, bor du
endast anvanda denna metod fér mindre vindvinkeljusteringar.
For storre andringar, aterga till STANDBY-lage, styr in i

den nya kursen, aterga sedan till I1aget Vindroder. Se
installationsinstruktionen fér p70 pilotkontroll for proceduren
for att &ndra vindreferensen mellan Sann och Skenbar.
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Lamna vindroderlage
For att lAmna vindroderlage

1. Tryck pa AUTO for att aterga till autolage (autopilotkontroll)
eller

2. Tryck pa STANDBY for att aterga till Standbyldge (manuell
styrning).

Vindtrim

| vindroderlage anvander SmartPilot VindTrim for att eliminera
turbulenseffekterna och kortsiktiga vindvariationer. Detta ger
en smidig och exakt prestanda med minimal elférbrukning.

Du kan justera vindresponsnivan (VindTrim) i menyn
Segelbatsinstillningar Huvudmeny > Instéllningar >
Autopilotkalibrering > Segelbatsinstallningar for att styra
hur snabbt SmartPilot reagerar pa andringar i vindriktningen.
Hoégre vidtriminstallningar leder till ett system som svarar battre
pa vindférandringar.

Vindférandringsvarning

Om autopiloten upptécker en vindférandring éver 15° ljuder
vindskiftesvarningen och visa meddelandet VINDSKIFTE.

Att svara pa vindskiftsvarning
1. For att avbryta varningen och behalla den nuvarande
vindvinkeln och kursen, tryck pa Avbryt.
2. Annars kan man avbryta varningen och atervanda till
foregdende kurs genom att:
i. justera den lasta vindvinkeln genom att anvanda
knapparna -1, +1, -10 och +10 eller vridreglaget.
ii. tryck pa Standby for atervanda till manuell styrning,
styr till den dnskade kursen och tryck pa Avbryt for att
atervanda till vindroderldge med den nya vindvinkeln.

Anvanda AutoKryss i vindroderlage

Autopiloten har en inbyggd kryssfunktion (AutoKryss) som girar
baten "i forhallande" till aktuell vindvinkel, och den girar baten
for att f& den motsatta relativa vindvinkeln.

Arbetstips for vindroderlage

» Trimma alltid seglen noggrant for att minimera mangden
roderutslag.

» Ta ned forseglet och reva storseglet lite for tidigt snarare an
for sent.

« | vindroderlage reagerar SmartPilot pa langsiktiga
vindférandringar men korrigerar inte for kortsiktiga
vindférandringar sa som kastvindar.

* | byiga och ostadiga kustnara férhallanden ar det bast att
segla nagra grader langre bort fran vinden sa att férandringar i
vindriktningen kan tolereras.

» Undvik att anvanda AutoKryss i forhallanden dar vinden
plétsligt kan skifta.

Observera! Ge tid

Ge tid at kursandringar

Observera! Storre kursandringar

Nar man gor storre kurséndringar kan batens trim
andra avsevart. Pa grund av detta kan SmartPilot
ta viss tid pa sig for att exakt anpassa sig till den
nya kursen.

Oavsiktliga gippar

Den gipphdmmande funktionen hindrar baten fran att svanga
bort fran vinden om du av misstag autoslar i fel riktning.

Anm: For att gipphdmningsfunktionen ska fungera behéver

autopiloten tilldmpliga vinddata.
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Med gipphamningen installt pa Forhindra gipp:
» kan du utféra autoslag genom vinddgat.

 autopiloten hindrar baten fran att utféra ett autoslag bort fran
vinden.

Med gipphamningen installt pa Tillat gipp:

» kan du kan utfora ett autoslag genom eller bort fran vindogat.

Anm: Gipphamningsfunktionen gar att andra i
segelbatsinstaliningsmenyn: Meny > Instéllningar >
Autopilotkalibreringn > Segelbatsinstallningar >

Gipphdmning .

Post Beskrivning
1 Startlage

2 Kryss

3 Vindriktning
4 Slutposition

AutoKryss ar alltid i forhallande till vindvinkeln och darmed inte
justerbar.

| vindroderlage:
1. Anvanda en p70:

i. Tryck pa knapparna -1 och -10 samtidigt for att sla at
babord.

ii. Tryck pa knapparna +1 och +10 samtidigt for att sla at
styrbord.
2. Anvanda en p70R eller p70:
i. Valj Sla babord i huvudmenyn for att sla at babord.
ii. Valj Sla styrbord i huvudmenyn for att sla at styrbord.
3.
Nar du autokryssar i vindroderlage girar baten till

autokryssvinkeln. Autopiloten trimmar sedan kursen till att
spegla den lasta vinvindvinkeln fran foregaende bog.

Pilotlagen
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9.7 Servostyrning

Servostyrning later dig anvanda p79r:s vridknapp eller en
ansluten joystick for att direkt styra fartyget pa manuell kurs.

Servostyrning har tva alternativ:

* Proportionell
— Proportionell Styrningen foljer vridknappen eller joystickens
rorelser.

» Bang Bang (endast joystick)
Rodret ror sig och stannar i det lage dit joystick rors.

Startar servostyrningslage

For att starta servostyrningslage:
1. Gatill Ligesmeny i Huvudmeny > Lage.
2. Markera Servostyrning och tryck pa VALJ.

Du kan andra styrningstyp nar som helst, d.v.s.
Servostyrnings-instaliningarna i Drivinstallningsmenyn:
Huvudmeny > Instéllning > Autopilotkalibrering >
Drivinstéllningar > Servostyrning.

9.8 Styrspak (endast rorkultspiloter)

Om du har en styrdrivenhet installerad i ett SeaTalk-system,
kan du anvanda pilotkontrollen i ditt fartyg for att anvanda
pilotkontrollen for att styra kolven i styrspakslage.

Styrspakslage later dig anvanda pilotkontrollernas -1, +1,-10,
+10-knappar, eller VRID- kontrollen for att flytta kolven in och ut
for att hjalpa till att ansluta och genom att styra ut kolven.

Anm: Styrspak kan endast anvandas nar ditt fartyg ar i

STANDBY.

Anm: For att kunna anvanda ett Bang Bang-lage kravs
en ansluten joystick, p70-vridkontrollen fungerar endast i
proportionellt lage.
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Styrspak (endast rorkults enheter)

1. Se till att din fartygspilot ar i laget STANDBY.

2. Anvand knappen —1 och—10 eller vrid vridknappen motsols
for att dra in kolven.

3. Anvand knappen +1 och+10 eller vrid vridknappen medsols
for att skjuta ut ut kolven.
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9.9 Genvagsknapp

| pilotvyn kan du vélja VANSTER MJUK-knapp som en genvig
beroende pa vilken fartygstyp som stéllts in.

Féljande pilotlagen kan tilldelas som genvagar:

» Spar (férvald) — Alla fartyg

* Monster — Motor- och fiskefartyg.

» Servostyrning — Alla fartyg (endast vridknappar
» Vindroder — Segelfartyg

Tilldela genvagsknapp

For att tilldela ett pilotlage som genvag kopplad till
knappen,VANSTER MJUK, folj stegen nedan:

1. Gatill Genvagsmenyn: Meny > Lage > Genvég.
2. Valj ratt pilotlage.

3. Tryck pa SPARA.

Pilotlagen
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Kapitel 10: Pilotvyer

Innehall

10.1 Tillgangliga pilotvyer pa sidan 64
10.2 Grafisk vy pa sidan 64

10.3 Stor vy pa sidan 65

10.4 Standardvy pa sidan 65

10.5 Multipel vy pa sidan 66

10.6 2D-vy pa sidan 66

10.7 Att stélla in pilotvyn pa sidan 67
10.8 Stalla in datarutor pa sidan 67

Pilotvyer
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10.1 Tillgangliga pilotvyer 10.2 Grafisk vy

Pilotvyer anvands foér att visa kurs- och systemdata i Grafiken visar del av en kompass
pilotkontrollfénstret.

Tillgangliga pilotvyer ar: (?
* Grafisk (B0 To [T [ Saieop 20 501
-+ Stor (forvald) @_'W'"dva"e W'"dws’_@
+ Standard O— 4 MA Ny —@
* Multipel :
» 2D-vy W Mag.__@
1 Roderlage
2 Pilotlage
3 + Last vindvinkel — Vindroder

+ Monstersymbol — Moénster

+ Servostyrningssysmbol — Servostyrning

4 Del av kompass
5 Vindriktningsvisare
6 + Aktuell kurs — Standby och Servostyrning
+ Last kurs — Auto, Vindroder och Monster
7 Kurs
+ Magnetisk
+ Sann

Kurstypen bestdms av sprakvalet under
igangsattningen.

8 Snabbkommando — Vénster urvalsknapp
+ Spar (forvald)

+ Ménster

* Vindroder

Initierar spar visar, nar pilotvyn ar installd pa Grafisk, rullbandsvy.

30T 120| 0] 00| T20_T30[ ]

Track Waypoint 7
DTW: 6 nm: TTG: 1h02m

®
@—<-LH: 051°M XTE: 0.13nm-—@

o 57 LN

y
7 ) \

D13025-1

1 DTW — Distans till waypoint

Destinationswaypoint
TTG — Tid till g&

Namn pa destinationswaypoint

Last kurs

XTE — Awvikelse fran utlagd kurs

N|ojJloa|lbslw]N

Batposition

64 p70 / p70R



10.3 Stor vy

Stor vy ar optimerad for stdrsta méjliga text pa kursdata.

?<f?

10 101 T 20]
Ao Hdg 304 >—@

3350

10.4 Standa

rdvy

Standardvyn innehaller kursdata med stor text kombinerat med
datarutor som ger ytterligare information.

L1l

J30] J20] ImI£

[0 T20] 30!
 Pattern '—@

339°.

TWS(Kts) ‘ Depthift) SOG(Kts)

Pilotvyer

15 69 23
Track
D13023-1 JUEES
1 Roderlage @
2 Pilotlage prsoar-t
3 + Aktuell kurs — Auto 1 Roderlage
+ Destinationens waypoint-namn — Spar 2 Pilotlage
+ Last vindvinkel — Vindroder 3 + Aktuell kurs — Auto
+ Monstersymbol — Moénster + Destinationens waypoint-namn — Spar
+ Servostyrningssysmbol — Servostyrning + Last vindvinkel — Vindroder
4 Kurs + Monstersymbol — Monster
+ Aktuell kurs — Standby och Servostyrning + Servostyrningssysmbol — Servostyrning
+ Last kurs — Auto, Spar, Vindroder och Monster 4 Kurs
5 Kurs * Aktuell kurs — Standby och Servostyrning
+ Magnetisk ¢ Léast kurs — Auto, Spar, Vindroder och Monster
+ Sann 5 Kurs
Kurstypen bestédms av sprakvalet under + Magnetisk
igangsattningen.
+ Sann
6 Snabbkommando — Véanster urvalsknapp ) \
Kurstypen bestdms av sprakvalet under
+ Spar (forvald) igangséttningen.
+ Monster 6 Snabbkommando — Vénster urvalsknapp
+ Vindroder + Spar (forvald)
+ Monster
+ Vindroder
7 Datarutor x 3
¢« TWS (forvald)
* Djup (forvald)
+ FOG (forvald)
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10.5 Multipel vy

Multipel vy innehaller flera datarutor for att visa information.

30 [ 0T Ji0] [0 7201 T30
Auto LH:304°M¢

TWS(Kts) | Depth(ft) | SOG(Kts)

—®
-15 | 627 21-
]—@

DTW(nm) XTE(nm) Heading(M)

-01 | - | 304
o

®

A

D13024-1

10.6 2D-vy

2D-vyn omfattar en fullstandig kompasstavla och datarutor for
att visa information.

@
Track
:“;é'z;;:” ” "”"‘%%@
Dep(h(ﬂ) °—_@
4 73 Woso;gj
SOG(Kts) "
. 22 A

Track

® ®

D13021-1

1 Pilotlage

1 Roderlage
2 Pilotlage
3 * Aktuell kurs — Auto

+ Destinationens waypoint-namn — Spar
+ Last vindvinkel — Vindroder
+ Monstersymbol — Monster

+ Servostyrningssysmbol — Servostyrning

2 + Aktuell kurs — Auto

+ Destinationens waypoint-namn — Spar
+ Last vindvinkel — Vindroder

+ Monstersymbol — Monster

+ Servostyrningssysmbol — Servostyrning

4 Datarutor x 6

« TWS (forvald)
+ Djup (férvald)
« FOG (férvald
« DTW (forvald
+ XTE (f6rvald)

* Kurs (forvald)

)
)

Roderlage

Full kompass

Destinationswaypoint

Vindriktningsvisare

Batposition

5 Snabbkommando — Vénster urvalsknapp
+ Spar (forvald)

* Monster

+ Vindroder

| Nl B> w

Datarutor x 3

+ TWS (forvald)
+ Djup (forvald)
+ FOG (forvald)
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9 Snabbkommando — Vanster urvalsknapp
+ Spar (forvald)
+ Monster

+ Vindroder

10 Sparlinje

" + Aktuell kurs — Standby och Servostyrning

+ Last kurs — Auto, Spar, Vindroder och Monster
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10.7 Att stalla in pilotvyn

For att stalla in pilotvyn till din dnskade layout:

1. Ga till menyn Pilotvy: Huvudmeny >Pilotvy.

2. Markera och valj Vytyp.
3. Markera den dnskade vyn

+ Grafisk
« Stor
+ Standard
* Multipel
+ 2D
4. Tryck pa VALJ for att spara som standardvy.

Pilotvyer

10.8 Stalla in datarutor

Standard-, Multiple- och 2D Pilot-vyer innehaller datarutor som
gar att anpassa for att visa olika data.

Med vald pilotvy visad:
1.

2
3.
4

Valj Meny.
. Véalj Pilotvy.

Valj Datarutor.
. Vélj den dataruta som du vill &ndra data for.

En lista over tillgangliga data visas.

5. Valj relevant datatyp i listan.

Datarutor

Fdljande datatyper finns tillgéngliga och kan visas i datarutorna:
Djup
XTE Awvikelse fran utlagd kurs
DTW Avstand till waypoint
BTW Béring till waypoint
AWA Skenbar vindvinkel
AWS Skenbar vindhastighet
TWS Sann vindhastighet
TWA Sann vindvinkel
KOG Kurs dver grund
FOG Fart dver grund
Hastighet
Logg
Tripp
Sjovattentemperatur
Tid
Datum:
Girhastighet
Kurs
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Kapitel 11: Pilotkontrollarm

Innehall
11.1 Larm pa sidan 70

Pilotkontrollarm

69



11.1 Larm

Larmnamn Larmtyp Beskrivning I:\tgérd
Larm anvands for att meddela dig om situationer och faror som Forlust av Anger att + Piloten
kraver din uppmarksamhet. Waypoint-data kéllan (d.v.s. lamnar
Exempel b4 larm &r: waypointens sparlage
pelp ) sjokortsplotter) och garin i
* Ankringslarm — Anvands under ankring och varnar dig for har tappats autolage O(Zh
djupférandringar som kan krava att kedjans lang justeras. fortsétter pa
. . C senaste Iasta
* Djup och hastighetslarm — Dessa larm varnar dig nér djupet Kurs.
eller hastigheten Overskrider en angiven grans, till exempel
ett minimidjup. :
+ MOB-larm (man éverbord) — Tas emot fran ett MOB-system. Vindskifte Anger att « Andra
. . . N en skenbar pilotiage
Nar ett larm |6ses ut visas ett meddelande och en ljudsignal vindvinkel i
kan horas. andrats * Andra kurs
mer &n 15 D ekni
+ Minskning av
rader. Startas P
Off course Alarm gndast fran vindvinkel-
Turn to Starboard vindroderlige. séndring.
A Auto release Sakerhetslarm Visas nér + Piloten gar
f“% anvandaren ned i standby
tagit tillbaka och larmet
[ OK]| styrkontrollen pausas efter
D12080-1 i eft aktiverat 10 sekunder
Du kan antingen: lage (Auto, Spar,
etc) genom
« Stanga av larmet eller att anvanda
. . . L joysticklage.
« Stang av larmets ljud och redigera larminstéallningarna.
Drivenhet Séakerhetslarm Anger att ett + Kontrollera
Anm: Med undantag foér vackarklocka, hastighet och stoppad roderstillestand utgangen
sjovattentemp kan SeaTalk-systemen endast sla pa/sténga av har uppstatt eller fran SPX,
larm. SeaTalkng-system kan justera instéllningar. att strommen drivenhet och
forsvunnit fran anslutningar.
. - drivenheten. . Pi .
Larminstallningar Startas fran lloten gar
A ned i standby
. .. .. l&gena Auto,
De flesta larm skapas lokalt med angivna troskelvarden De Spar & Vind och larmet
Overfors aven till SeaTalk- och SeaTalkng-natverken for att visas pausas efter
pa andra kompatibla enheter. 10 sekunder
Larmnamn Larmtyp Beskrivning Atgérd Inget Sékerhetslarm Kursdatorn har | ¢ Kontrollera
—— kontrollhuvud tappat kommu- anslutning-
Kalibrering Anger att en Hamn- och nikationen med arna for kort-
krévs pilot inte far- Sjdprovs- pilotkontrollen. slutning eller
dlgkg_ahbrerats. kajlbrerlng Detta larm har avbrott i led-
Paborjas i maste utforas. genererats av ningen.
Standby-lage "
i nagra sekun- | * Andra rsdatom * Kontrollera
der efter starten. |  Pilotiage systemet for
. Sjlvavbry- enhetsfel.
tande * Piloten gar
Ur kurs Anger om ett « Andra ggﬁ ;:rt;r:tiby
fkartyg ar ur pilotlage pausas efter
urs mer an .
den instélda | * Andra kurs 10 sekunder
larmgransen. + Korrigera SeaTalk-fel Sékerhetslarm | Total SeaTalk | + Kontrollera
Startas fran kurs datadverforings- | anslutning-
lagena Auto, problem. arna for kort-
Avvikelse & Vind slutning eller
Rutt Marks av sj5- | « Andra 2ybrott Hled-
" nale ingen.
genomford kortsplotter/na- pilotlage
vigator nar den + Kontrollera
sista waypoin- systemet for
ten i en rutt har enhetsfel.
uppnatts. . .
+ Piloten gar
Stor avvikelse Anger att en + Styr tillbaka ned i standby
fran utlagd avvikelse fran manuellt och och larmet
kurs utlagd kurs aterga till rutt. pausas efter
(XTE) ér storre 10 sekunder
in 0,3nm . Kontrgllgra
paborjad under autopilotin- EEPROM- Sakerhetslarm En datakorrup- | < Piloten gar
ruttiage eller stallningar. korruption Egzﬂz\; rzrriitriwsgl;(s neﬁ ilstanctiby
under intrade . 4 - och farme
P Nollstall XTE data har intraf- pausas efter
i rutt-lage fran pa sjokorts-
nagot annat plotter. fat. 10 sekunder

lage.
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Larmnamn Larmtyp Beskrivning i\tgéird Larmnamn Larmtyp Beskrivning Atgéird
Ingen pilot Sékerhetslarm Pilotkontrollen + Kontrollera AutoLearn-fel 6 | Sakerhetslarm | AutoLearn + Starta om

har tappat kom- Seatalk eller slutade fungera AutoLearn.

munikationen Seatalkng nér baten gick

med kursdatorn. busskablage in i spinn d.v.s.

Detta larm har mellan SPX- motorn kérde

genererats av och pilot- inte rodret

pilotkontrollen. kontroller. tillbaka till

motsatt sida.

+ Kontrollera
att kursdatorn For hog Sékerhetslarm | Anger en éver- | + Minska
ar paslagen. girhastighet driven girhastig- girhastighet

Ingen kompass | Sakerhetslarm Kompass ej + Kontrollera :ﬁ;ugvdg[»l(lgge_
ansluten anslutningar tekompassen.
och kom- Startad i kalibre-
passomvand- ringslage.
lare
Bedom gyrofel | Sakerhetslarm | Gyrosensom * Internt gyro- E\Iotg?llgablar Sakerhetsiarm OOth ggggﬁfg: Eélrt] gﬁ;ﬂar
fungerar inte fel, underspk har blandats blandats ihop pa kursdatorn
felet och vand ihop
dig till ett Ray-
marine ser- Lag batteriniva | Larm Visas nar + Kontrollera
viceombud. batterinivan batterier eller
Strombegran- | Sékerhetslarm Drivenhetens + Kontrollera gzgﬁf;;gﬁéa stromillforsel
sare stromoverlast drivenheten tréskeln. 10 + Sténgs av
dverskriden. och anslut- v (férvaid) om elen
ningar for mo- dverskrider
torstopp eller troskelvardet.
kortslutning .
i kabeldrag- * Tryck pa
ning avbryt.

+ Piloten gar ngen naviga- Larm Ange:r avsakn_ad + Kontrollera
ned i standby tionsdata av nagot. av fol- att .korrlekt
och larmet jande primara navigations-
pausas efter }(ontrolldataob- dgta ﬂnn§ till-
10 sekunder ekt ganglig for

det valda I&-
Trasig roder- | Sakerhetslarm | Roderlagesgiva- | « Piloten gar + Kompass — get.
ligesgivare ren har forlorats ned i standby Auto-, Spar-
eller dverskridit och larmet & Vind-lagen. | + Kontrollera
sina max Var- pausas efter « XTE - datakallan.
den. 10 sekunder Sparlage.
Roderlagesgi-
varen har slutat * Vindvinkel
fungera i auto. — vindroder-
Vinkel ar storre lage.
E; ggs%?rﬂﬁr e! Pilotstart Larm Visar uppstart + Sjalvavbry-
g il .
rodderreferens | 20 sekunder tande
har forlorats. vane gang -
piloten satts pa.
AutoLearn-fel 1 | Sakerhetslarm AutoLearn har + Starta om . -
(utfors inte) inte utforts. AutoLearn. Waypointfram- | Larm Anger en * Andra
flyttning forandring av pilotlage
AutoLearn fel | Sakerhetslarm Manuell atgérd | < Starta om waypointnamn
2 (manuellt under autolearn AutoLearn. eller ID och * Acceptera ny
avbruten) riktning till waypointrutt.
ny waypoint.
AutoLearn-fel 3 | Sakerhetslarm | Undersok for + Starta om Startad i
(kompass- eller kompass eller AutoLearn. sparlage.
drivenhetsfel) drivenhetsfel
Ingen vinddata | Larm SmartPilot &r i + Kontrollera
AutoLearn-fel 4 | Sakerhetslarm AutoLearn har + Starta om vindroderlage vindatakalla
slutat fungera AutoLearn. men har inte och
pa grund av mottagit nagon anslutningar.
kompass eller vindvinkeldata .
drivenhetsfel. p4 30 sekunder, | © Filoten
[dmnar
AutoLearn-fel 5 | Sakerhetslarm AutoLearn har + Starta om vindroderlage
misslyckats pa AutoLearn. och gar
grund av att tillbaka till
motor dverskridit autolige.
strémgransen. "
+ Andra
pilotlage
Pilotkontrollarm 71



Larmnamn Larmtyp Beskrivning Atgérd

Ingen Larm Hastighetsdata | ¢ Kontrollera

hastighetsdata har stoppat. Seatalk-an-

slutningarna
for kortslut-
ning eller 6p-
pen krets

+ Kontrollera
systemet
for Seatalk-
enhetsfel.

SeaTalk-fel Larm SeaTalk-kanal 1 | « Andra
har ett kommuni- pilotlage
kationsproblem.

SeaTalk 2-fel Larm SeaTalk-kanal 2 | « Andra
har ett kommuni- pilotlage
kationsproblem.

Drivenhet kort | Varning: Anger en + Piloten
kortslutning i kommer att
drivenheten stangas av

* Anvéndaren
maste at-
gérda kort-
slutningen

Koppling Varning: Anger + Kontrollera

kortsluten kortslutning i kopplingsan-
kopplingen slutningarna i

SPX och dri-
venhet.

* . Kontrollera
drivenhetens
koppling.

* Anvandaren
maste at-
garda kort-
slutningen

Magnetventil Varning: Anger en + Piloten

kortsluten kortslutning i kommer att
magnetventilen stangas av

* Anvéndaren
maste at-
garda kort-
slutningen
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Kapitel 12: Stall in menyalternativ

Innehall

* 12.1 Installningsmeny pa sidan 74

*  12.2 Autopilotkalibreringsmeny pa sidan 74

*  12.3 Systeminstallningsmeny pa sidan 81

* 12.4 Anvandarens prioritetsmeny pa sidan 82
e 12.5 Simulator pa sidan 83

*  12.6 Fabriksaterstallining pa sidan 83

e 12.7 Diagnostik pa sidan 84

Stall in menyalternativ
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12.1 Installningsmeny

Installningsmenyn innehaller ett stort omfang verktyg och
installningar for att konfigurera pilotkontrollen.

Menypost

Beskrivning

Alternativ

Autopilotkalibrering

Driftsattning av pi-
lot/kalibreringinstall-
ningar

SeaTalkng
+ Fartygsinstallningar
+ Drivinstallningar

¢ Segelbatsinstall-
ningar

+ Driftsattning
SeaTalk

+ Anvandarinstall-
ningar

+ Aterforsaljarinstall-
ningar

+ Sjoprovskalibrering

12.2 Autopilotkalibreringsmeny

Menyalternativen for autopilotkalibrering bestdms av anslutet

autopilotsystem.

| Anm: Alla alternativ finns inte nar kalibreringslaset ar Pa.

Anm:

« *Endast SPX och SeaTalk SmartPilots.

» **Endast Evolution-autopiloter.

Meny Alternativ
Fartygsinstallningar + Batens flytkroppstyp
+ Mandvertyp
+ *Marschhastighet
+ Kompassoffset

*Latitudminskning for kompass

Kalibreringslas

Anvéandarinstall-
ningar

Stall in
anvandarinstélliningar
som: Tid och
datum, matenheter,
sprak, fartygstyp,
fartygsinformation och
variation.

Anvéndarprefe-
rensmeny

Systeminstallningar

Stall in systemnét-
verksgruppering, skar-
marnas och systemets
farg och ljusstyrka,
flera datakallor och om
systeminstallningar

Systeminstalningsme-
nyn

Simulator

Aktiverar eller
avaktiverar
simulatorfunktionen,
med vars hjalp du kan
dva utan tillgang till
data frdn n&gon annan
extern enhet.

« Till

+ Fran

Fabriksaterstéllning

Radera
anvandarinstéllningar
och aterstall

enheten il
fabriksinstallningarna.

* Yes

Diagnostik

Information om
skarmen och systemet
och tangentsignal
palav

* Negj

74

Manéverinstallningar

*Roderkanslighet
*Responsniva
*Motroder
Roderdampning
*Autotrim

Autogir
**Servostyrning
Motroderref.

*Ur kurs-larm
*Girhastighetsgrans
Motor riknings instalining
Rodergrans
**Roderavvikelse

Hardover-tid

Driftstart

Hamnguide
*Sjoprovningsguide
*Motorrikningsinstéllning
*Kalibrera kompass

*Auto Learn

Rikta in kompass med GPS

*Rikta in kompass

Fabriksaterstallning av pilot

**Starta om kompass
**Kompasslas

**Fels6kningsniva
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Batinstallningar

Batinstallningar ar beroende av vilket autopilotsystem och batmandvreringstyp som ar installerad.

Menyn Fartygsinstaliningar 6ppnas i: Meny > Instéllningar > Autopilotkalibrering > Fartygsinstallningar.

Anm: N&r man &r ansluten till ett SeaTalk-system &r nedanstaende listade installningar del av Aterférsiljarinstéllningsmenyn,
Meny > Instéllningar > Autopilotkalibrering > Aterférsiljarinstillningar.

Anm: Alla alternativ finns inte nar kalibreringslaset ar Pa.

Post Beskrivning Evolution autopiloter SeaTalk- och SPX SmartPilot-alternativ
Battyp Béttypalternativ ger normalt sett optimal + Segel. + Téavlingssegel
prestanda for typiska batar av varje typ. Men . Segel (I3 . . Seqelk
det kan dock visa sig att du kan 6ka batens egel (langsam gir). egelkryssare
prestanda genom att valja ett alternativsom | . Segelkatamaran. « Katamaran
tillhdr en annan battyp. .
+ Motor. * Arbetsbat
+ Motor (langsam gir). + RIBBAT
+ Motor (snabb gir). + Motorbat utombordare
+ Motorbat inombordare
+ Motorkryssare 1. — Bat med
hastigheter upp till 12 knop.
+ Motorkryssare 2. — Bat med
hastigheter upp till 30 knop.
+ Motorkryssare 3 — Bat med hastigheter
éver 30 knop.
+ Sportfiske
* Yrkesfiske
Drivenhetstyp Lista pa kompatibla mandvertyper. + Typ 1 linjar — ACU-200 och ACU-400 | * Typ 1 linjar
Listan ar beroende pa vilket autopilotsystem - -
som &r anslutet. P prosy + Typ 2 linjar — endast ACU-400 « Typ 2 linjar
- . + Typ 2 hydraulisk linjar — endast * Typ 3 linjér
Anm: Mandvertypalternativet &r inte ACU-400
tillgénglig i system som bestar av en EV-2 * Hydraulpump typ 1
och en ACU-300. + Typ 3 hydraulisk linjar — endast
ACU-400 ¢ Hydraulpump typ 2
+ 1/0 drive — ACU-200 och ACU-400 | * Hydraulpump typ 3
+ Rattdrivenhet — ACU-100, ACU-200 | * Roterande drivenhet 1
och ACU-400 + Roterand drivenhet 2.
* Rorkult — ACU-100, ACU-200 och * Roterande drivenhet 1
ACU-400
* Roterand drivenhet 2.
+ CR Solenoid — autodetekterad — .
endast ACU-300 (inte valbar) * |/O driver
+ Sportdrivenhet — ACU-200 och + CAN
ACU-400 + Rattdrivenhet.
+ Vridreglage typ 1 — ACU-200 och .
ACU-400 Rorkult
+ Vridreglage typ 2 — endast ACU-400 * Sportdrivenhet
+ Hydraulpump typ 1 (0,5 L) — endast  Konstant gaende pump
ACU-100 + Verado
+ Hydraulpump typ 1 — ACU-200 och
ACU-400
* Hydraulpump typ 2 — endast ACU-400
* Hydraulpump typ 3 — endast ACU-400
+ Verado — ACU-200 och ACU-400
Marschhastig- Stall in marschhastighet till batens typiska Ej tillampligt + 0 till 99 knop
het marschhastighet. Om ingen hastighetsdata
finns, kommer SmartPilot-systemet anvénda
det varde pa marschhastigheten som du stallt
in som standard.
Kompassoffset | Pa system utan maste man manuellt riktain | ¢ -10° till 10° « -179° il 180°
kompasskursen med batens kanda kurs.

Stall in menyalternativ
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Post Beskrivning Evolution autopiloter SeaTalk- och SPX SmartPilot-alternativ
Latituddamp- Om inga giltiga latituddata finns tillgangliga Ej tillampligt « Pa
ning for kom- kommer autopilotsystemet anvanda denna "
pass instélining som ger nddvandig anpassning for * Av (forvald)
hdgre latituder.
Auto release Auto release later dig frikoppla piloten genom | Ej tillampligt « Aktivera (forvald)
att anvéanda ratten eller rorkulten. Nar du . St
slapper ratten eller rorkulten atervander ang av
piloten till senast lasta kurs.
Anm: Finns bara pa kursdatorerna S1,
S2, eller S3 med drivenhetstyp instéllt pa
/0 drev.
Kalibreringslds | Kalibreringslaset anvéands for att lasa « il « Pa

specifika kalibreringsinstéllningar som, om de
andrades, kan leda till att autopilotsystemet
maste driftsattas pa nytt. Om ditt system
installerats av aterforsaljaren kan laset vara
aktiverat.

+ Av (forvald)

« Av (forvald)
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Manoverinstallningar

Mandverinstallningar ar beroende av vilket autopilotsystem som ar installerat.

Menyn Mandverinstaliningar dppnas i: Meny > Instéllningar > Autopilotkalibrering > Manéverinstéllningar.

Anm: Alla alternativ finns inte nar kalibreringslaset ar Pa.

Post

Beskrivning

Alternativ

*Roderkénslighet

Roderkanslighen &r ett matt pa hur mycket roder autopiloten
anvander for att korrigera kursfel.

En hdg installning leder till att mer roder anvénds.
Roderkansligheten stélls in automatiskt som en del av
Auto Learn-processen.

+1—9

*Motroder

Motroder ar den méngd roder ditt SmartPilot-system anvéander
for att forsoka stoppa pagaende gir pa installd kurs.
En hog motroderinstélining leder till att mer roder anvands.

« 1—9 Stallinte in pa 0.

Roderdédmpning

| autopilotsystem med en roderreferensgivare kan du stélla in
roderdampningen pé att férhindra att autopiloten "jagar".

Okat roderddmpningsvarde minskar "jagande". Nér du justerar
vérdet, 6ka installningen en niva i taget tills autopiloten slutar
"jaga". Anvand alltid det l&gsta accepterade vérdet.
Roderd@mpning

+ 2 (forvald)

Rodergrins

Om det finns en roderl&gesgivare monterad anvénds denna
skarm for att stélla roderkontrollens granser precis innanfor

de mekaniska andarna och undviker ddrmed med att utsétta
styrsystemet for onddig belastning Detta bér stéllas in vid
driftsattning av systemet. Gransen bor stéllas in ungefar 5 grader
l&gre an den hogsta rodervinkeln.

Anm: Om ingen roderreferens installerats MASTE du
se till att tillrackliga anstrangningar gérs for att hindra
styrmekanismen fran att paverka dndstopparna.

« 10°—40°
+ 30° (forvald)

utfér en autogir.

Anm: Detta val kan inte andras nar man ar ansluten via
SeaTalk.

Anm: Detta val finns endast tillgangligt for motordrivna batar.

Roderavvikelse Detta specificerar avvikelsen fran midskepps (nolljustering). « 9%l 9°
Motroderref Detta vander roderreferensdisplayens riktning. + Babord
Anm: Detta alternativ finns inte om det inte finns en * Styrbord
roderreferensgivare installerad.
Anm: Detta alternativ finns inte pa SeaTalk-system, dérfor
maste du skifta ROD och GRON kabel pa roderlagesgivaren
pa kursdatorn.

*Autotrim AutoTrim-instéliningen avgdr i vilken takt autopilotsystemet Instéllning
tilldmpar ‘standing helm’ for att korrigera fér trimandringar .
orsakade av skiftande vindbelastning pa segel eller éverbyggnad. | * Fran
Standardautotriminstéllningen stélls in automatiskt somendelav | ,

Auto Learn-processen.
Om du behdver andra instaliningen, oka Auto Trim en niva i taget | Justering
h anvand det lagst tabla vérdet:
och anvand detlagsia acceplabla varce + 1—41=Langsammast, 4 = Snabbast
+ Om autopilotsystemet ger en instabil kurshéllning eller . 1 (forvald)
dverdriven roderaktivitet vid &ndrad krangningsvinkel, minska
Auto Trim-nivan.
+  Om autopilotsystemet reagerar langsamt pa en kursforandring
pa en grund av &ndrad krangningsvinkel, 6ka Auto Trim-nivan.
+ Om Auto Trim-nivan ar for hog blir baten mindre stabil och
ringlar runt 6nskad kurs.
Autogir Denna installning avgor storleken pa kursandringen nér man ¢ 100 —125°

+ 90° (forvald)

Stall in menyalternativ
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Post

Beskrivning

Alternativ

Responsniva

Detta staller in autopilotsystemets responsnivainstéllning
Responsnivan styr forhallandet mellan kurshallningens
noggrannhet och nivan pa roder-/mandveraktivitet Du kan utfora
tillfalliga responsférandringar under normal drift.

Evolution

Anm: Pa Evolution autopiloter finns responsnivan i
huvudmenyn: Meny > Responsniva

+ Prestanda

+ Gang

« Fritid

SeaTalk och SPX SmartPilot
«1—9

5 (forvald)

+ Niva 1 — 3 minimerar pilotaktivitetsnivan. Detta
sparar strdm men kan aventyra kortsiktig precision av
kurshallningen.

+ Niva 4 — 6 Ska ge en bra kurshallning med fina,
vélkontrollerade girar under normala driftfdrhallanden.

+ Niva 7 — 9 Ger den basta kurshallning och storsta
roderaktivitet (och elférbrukning). Detta kan leda till en
ojamn passage i 6ppet vatten da SPX-systemet 'slass'
mot sjon.

*Ur kurs-larm

Denna fonster visar vinkeln som anvénder UR KURS-larmet.
UR KURS-larmet aktiveras om piloten gar ur kurs mer &n den
specificerade vinkeln i mer an 20 sekunder.

. 15° till 40°
. 20° (férvald)

beteende i servostyrningslage.

Anm: Servostyrningslaget finns endast tillgangligt om
systemet har en roderreferensgivare och tillgangliga
hastighetsdata

*Girhastighetsgréns Detta begransar batens girhastighet under autopilotsystemkon- | « 1° till 30°
troll. Det fungerar bara om hastigheten dverstiger 12 knop. . 70 (frvald)
Servostyrning Denna skarm bestdmmer vridreglagets och styrspakens ¢ Av

+ Proportionell Stymingen féljer vridreglagets eller
styrspakens rorelser.

+ Bang Bang (endast styrspak) Rodret rér sig och stannar i
position efter styrspaksrorelserna.

Hardover-tid

P& batar utan en roderreferensomvandlare ar det av yttersta vikt

att stélla in hardover-tid for att sakerstélla noggrann autopilotdrift.

+ Varde ar sekunder

Standardvardet bestdms av vilken mandvertyp som valts.

Anm: *Endast SPX och SeaTalk SmartPilots.
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Segelbatinstéllningar

Dessa installningar finns endast for segelbatar.

Menyn Segelbatinstaliningar 6ppnas i: Meny > Instélllningar > Autopilotkalibrering > Segelbatinstéllningar.

Anm: Nar man ar ansluten till ett SeaTalk-system ar nedanstaende Segelbatinstallningar del av menyn Anvéandarinstéllningar:
Meny > Instéllningar > Autopilotkalibrering > Anvandarinstéllningar.

Post

Beskrivning

Alternativ

Gipphédmning

Nar gipphamning ar av kan autopiloten fa baten att stagvanda/ga
upp i vind eller falla av. Med installd hindrad gipphamning gar det
endast att stagvanda/ga upp i vind.
Gipphamning paverkar inte Autogir

« Tillata gipp
+ Fdrhindra gipp

Vindtrimrespons Vindtrimrespons kontrollerar hur snabbt autopiloten svarar pa ¢« 1—9
andringar i vindriktningen. Hogre vindtriminstaliningar leder till ett | 5 (forvald
system som svarar battre pa vindvridningar. (forvald)

Vindtyp Detta alternativ avgor huruvida baten styr pa en skenbar eller + Sann
sann vind i vindroderlage. . Skenbar

Anm: Dessa egenskaper finns bara vid tillganglig vinddata.

Stall in menyalternativ
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Driftstartsmeny

Alternativen i driftsattningsmenyn ar beroende av den anslutna autopiloten.

Anm: Alla alternativ finns inte nar kalibreringslaset ar Pa.

Menyalternativ Beskrivning Evolution autopiloter SeaTalk och SPX SmartPilot

Hamnguide Startar hamnguiden. Ja Ja

Sjoprovningsguide Startar hamnguiden. Ej tilldmpligt Ja

*Motorrikningsinstéllning Startar guiden for Ej tilldmpligt Ja
motorriktningsinstallining
(mandverkontroll)

Kalibrera kompass Startar guiden for att svanga Ej tillampligt Ja
kompass

Auto Learn Startar Auto Learn-processen Ej tillampligt Ja

Rikta in kompass med GPS Startar inriktningskompassen pa Ja Ja
GPS-kursguiden

Rikta in kompass Manuell justering av « -10° till 10° o -179° 1ill 180°
kompassforskjutning

Fabriksaterstallning av pilot Aterstaller autopilotens kursdator till | * Ja *+ Ja
fabriksinstéllningarna. . Nej . Nej

Felsokningsniva Stéller in vardet pa felsdkningsniva. | « Niva 0 till 31 Ej tillampligt
Felsékningsalternativet finns endast
nér kalibreringslaset stangs av.

Starta om kompass Startar om kompassen + Ja Ej tillampligt

+ Avbryt

Kompasslas Léaser kompassen fran ytterligare « P4 Ej tilldmpligt

automatisk linearisering. . A

Anvandarinstallningar

Nar man ar ansluten till ett SeaTalk autopilotsystem blir en
anvandarinstaliningsmeny tillganglig.

Anvandarinstaliningsmenyn kan nas fran: Huvudmeny >

Instédllningar > Autopilotkalibrering > Anvandarinstéllningar.

| anvandarinstallningsmenyn kommer alla tillgéngliga alternativ
visas. Dessa alternativ blir tillgangliga nar kalibreringslaset

sténgts av.
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12.3 Systeminstallningsmeny

Systeminstallningsmenyn goér att anvandarna kan anpassa anvandarinstallningarna:

datakallor.

+ Vilj datakalla

+ Datakalla hittad

+ Datakallauppgifter

Menypost Beskrivning Alternativ
Nétverksgrupp Ger mojlighet att Iagga ill flera enheter i en grupp | Fordefinierade grupper
s4 att andringar av fargschema eller ljusstyrka
tillampas pa alla enheter i gruppen. * Ingen
* Roder 1
* Roder 2
« Sittbrunn
* Flybridge
+ Mast
Odefinierad
¢+ Grupp-1 — Grupp-5
Ljusstyrkalfarggrupp Ger méjlighet att synkronisera skarmens ljusstyrka | Synka ljusstyrkalféarg
och farg sa att de blir desamma som for 6vriga o
enheter i samma grupp. * Den har skarmen
+ Den har gruppen
Datakallor Ger mdjlighet att visa och vélja prioriterade Vilj datakalla

+ GPS-position

+ GPS-referenssystem
+ Tid och datum

+ Kurs

* Djup

+ Hastighet

+ Vind

Datakalla hittad

* Modellnamn — serienummer
Port-ID

Datakéllauppgifter
+ Enhetsnamn

+ Serienr

+ Port-ID

+ Status eller inga data

Om systeminstallningar

Ger information om menyn systeminstallningar.

Stall in menyalternativ
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12.4 Anvandarens prioritetsmeny

Menyn Anvandarprioritet ger anvandarna méjlighet att anpassa
anvandarinstéllningarna.

Menypost

Beskrivning

Alternativ

+ GAL — (UK) —
Brittiska gallon.

+ GAL — (US) —
Nordamerikanska
gallon.

o LTR — liter.

82

datamatningar:

+ Hastighet

+ Distans

* Djup

+ Vindhastighet
+ Temperatur

+ Flodeshastighet
+ Kurs

« Tryck

+ Volym

Menypost Beskrivning Alternativ
Tid och datum Har véljer du formatet | Tidsformat:
pa datum och tid, .
s& att det passar * 24 timmar
dina 6nskemal. Du « fmlem
kan ocksa ange
tidskillnaden fran GMT, | Datumformat:
eller UTC som vi ocksa -
kallar det, for den * MM/DD/AAAA
tidszon du befinner dig | « pp/MMW/AAAA
i.
Tidsavvikelse:
o 13 till +13 timmar i
30-minuterssteg
Enheter Har véljer du Hastighet:
vilka enheter som
skall anvéndas for * Kts — knop.

* MPH — miles per
timme.

+ KPH — Kilometer i
timmen.

Distans:
* nm — sjomil.

* sm — Brittiska
miles.

+ km — Kilometer.
Djup:

+ ft—Fot

* m— Meter

+ Fa—Famnar
Vindhastighet:

+ Kis — knop.

* MS — meter per
sekund.

Temperatur:
+ °C —grader celsius.

* °F — grader
fahrenheit.

Flodeshastighet

* G/H (UK)— Brittiska
gallon per timme.

+ GH (US) —
Nordamerikanska
gallon per timme.

+ LTR/H — Liter per
timme.

Kurs:
+ Sann

+ Mag — magnetisk.

Tryck

+ PSI — pund per
kvadrattum.

* BAR — bar.

+ KPa — Kilopascal.

Sprak

Bestammer
systemspraket.

+ Kinesiska

+ Kroatiska

+ Danska

+ Nederlandska

+ Engelska —
Storbritannien

+ Engelska — USA
+ Finska

+ Franska

+ Tyska

+ Grekiska

+ [talienska

+ Japanska

+ Koreanska

+ Norska

+ Polska

+ Portugisiska
(Brasilien)

* Ryska

+ Spanska
+ Svenska
+ Turkiska

Volym:
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12.5 Simulator

| simulatorlaget kan du 6va pa att anvanda skarmen utan
livedata fran en givare eller annan ansluten kringutrustning.

Simulatorlaget slas pa/stdngs av med Simulatoralternativet i
Instéllningsmenyn.

Anm: Vi rekommenderar att INTE anvanda simulatorn vid
verklig navigering.

Anm: Simulatorn visar inget verkligt scenario. Aven
eventuella sdkerhetsmeddelanden, t ex fran AIS, ar
simulerade.

Anm: Observera att de systeminstaliningar som gors i
simulatorlage inte overfors via SeaTalk till andra instrument.

Stall in menyalternativ

12.6 Fabriksaterstallning

Produkten kan aterstallas till fabriksinstéllningarna fran menyn
Instéllningar > Fabriksaterstallning.

Vid en fabriksaterstallning aterstalls produkten till
standardinstallningarna fran fabriken och sparade data och
anvandarinstallningar raderas.
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12.7 Diagnostik

Du kan na diagnostikuppgifterna fran menyalternativet Instéllningar > Diagnostik och se uppgifter angaende:

Menypost

Beskrivning

Alternativ

Om-skdarmen

Later dig se information om instrumentdisplayen
du anvénder

Programversion
Hardvaruversion
Bootloader-version
Temperatur

Volt

Max. volt

Strém

Max. strém

Géngtid

Avvikelse (om tillganglig)

Om systemet

Later dig se information om de produkter du
anvander i systemet:

Modellnummer
Serienummer
Programversion
Hardvaruversion
Volt

Tangentsignal

Later dig satta pa och stanga av de horbara pipen
som haérs nar tangenter trycks ned.

Till

Fran

Sjélvtest

Produkten har ett inbyggt sjalvtest som kan vara
till hjalp for diagnostisera fel.

Minnestest
Knapptest
Display test
Buzzer test

Belysningstest
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Kapitel 13: Felsokning

Innehall
13.1 Felsokning pa sidan 86

Felsdkning
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13.1 Felsokning

| felsbkningsschemat hittar du mojliga orsaker och I6sningar pa
de vanligaste problemen i system med elektroniska instrument

ombord.

Alla Raymarine-produkter understalls en omfattande provning
och kvalitetskontroll fére packning och leverans. Om du daremot
har problem med produktens funktion kan du ta hjalp av det har
avsnittet for att enklare hitta problemet och atgarda det.

Om du efter att ha foljt instruktionerna i det har avsnittet
fortfarande har problem med apparaten bér du kontakta
Raymarines avdelning for teknisk service.

86
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Felsokning vid start

Har beskrivs diverse startproblem och méjliga orsaker och Iésningar.

Problem Mojlig orsak Tankbar 16sning
Systemet (elelr en del av det) startar Strémférsérjningsproblem. Kontrollera sékringar och brytare.
inte.

Kontrollera att stromforsdrjningskabeln &r hel och att alla kontakter sitter
ordentligt och &r fria fran korrosion.

Kontrollera att du har rétt spanning i strdmforsorjningen.

Felsokning 87




Systemdatafelsokning

Vissa systemfel kan leda till problem med kommunikationen mellan de enheter som ingar i systemet. Har beskrivs vissa saddana
problem och méjliga orsaker och Idsningar.

Problem

Majliga orsaker

Ténkbar losning

Instrument-, motor- eller annan
systeminfo saknas i samtliga skarmar.

Det kommer ingen data ill skarmen.

Kontrollera databussen (t.ex. SeaTalkng) kablar och anslutningar.

Kontrollera databussens évergripande integritet (t.ex. SeaTalkng)-kablar.

Se referensguiden for databussen (i forekommande fall). (t.ex.
SeaTalkns-referenshandbok)

Datakéllan, t ex ST70-instrument eller
motorgivare, fungerar inte.

Kontrollera den saknade datans kalla (t ex ett ST70-instrument eller
motorgivarna).

Kontrollera stromforsorjningen till SeaTalk-bussen.

Las handboken till respektive utrustning.

Inkompatibilitet mellan programmen
i olika enheter kan innebéra
kommunikationsproblem.

Kontakta Raymarines tekniska support.

Instrument- eller annan systemdata
saknas pa nagon eller nagra men inte
samtliga navstationer.

Néatverksproblem

Kontrollera att all nddvéndig utrustning ar ansluten till natverket.

Kontrollera statusen for Raymarine natverksswitch.

Kontrollera att SeaTalkhs-/RayNet-kablarna &r fria fran skador.

Inkompatibilitet mellan programvaran
i olika enheter kan orsaka
kommunikationsproblem.

Kontakta Raymarines tekniska support.
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Diverse felsokning

Allehanda problem och deras mojliga orsaker och lésningar beskrivs har.

Problem

Méjliga orsaker

Médjliga losningar

skarmen upptrader onormalt :

+ Ofta forekommande ovéntade
aterstaliningar (resets).

« Systemkraschar eller annat onormalt
beteende.

Oregelbundet problem med strom till
skarmen.

Kontrollera relevanta sakringar och brytare.

Kontrollera att stromférsorjningskabeln ar hel och att alla kontakter sitter
ordentligt och &r fria fran korrosion.

Kontrollera att du har rétt spanning och tillracklig strémstyrka i
strdmférsérjningen.

Felaktig Programvaruversion pa
systemet (kréver uppgradering).

Ga till www.raymarine.com och klicka pa support for de senaste
programvarunedladdningarna.

Korrupt data/annat okant problem.

Utfor en fabriksaterstalining (factory reset)

Viktig: Denna orsakar forlust av de instéllningar och data (sasom
waypoints) som ar lagrade i produkten. Spara alla viktiga data pa ett

minneskort innan fabriksaterstaliningen utfors.

Felsdkning
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Kapitel 14: Underhall

nnehall
14.1 Rutinkontroller pa sidan 92
14.2 Rengdring pa sidan 92
14.3 Rengoring av skarmen pa sidan 93
14.4 Rengdring av holje pa sidan 93
14.5 Rengora solskyddet pa sidan 94

Underhall

91



14.1 Rutinkontroller

Vi rekommenderar att du gor ett antal rutinkontroller for att
forsakra dig om att utrustningen fungerar korreki.

Fdljande rutinkontroller bér géras regelbundet:
» Kontrollera kablarna avseende slitage och skador.

» Kontrollera att alla kablar ar ordentligt kkammade och anslutna.

92

14.2 Rengoring

Best rengdringssatt
Tank pa foljande vid rengdring av den har skarmen:

» Torka INTE av fonstret med en torr trasa, eftersom det kan
repa fonstrets ytbeldggning.

* Anvand INTE sura, amoniakbaserade eller slipande produkter.

« Anvand INTE vattenstrale.
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14.3 Rengoring av skarmen

Skar belagd med en ytbelaggning. Denna belaggning ar
vattenavvisande och férhindrar reflexer. Folj nedanstaende
instruktioner sa undviker du skada pa ytbelaggningen:

1. Bryt strémférsorjningen.

2. Skolj bort alla smutspartiklar och saltavlagringar fran
skarmen med farskvatten.

3. Lat skarmen sjalvtorka.

4. Om skarmen darefter fortfarande ar smutsig kan du torka
av den forsiktigt med en ren duk av s k mikrofiber (finns att
kdpa hos de flesta optiker).

Underhall

14.4 Rengoring av holje

Skarmen ar en forseglad enhet och kraver ingen regelbunden
rengdring. Om du emellertid anser det vara nédvandigt att
rengbra skarmen skall du géra ren den pa féljande satt:

1. Bryt stromforsorjningen.

2. Torka ren skarmen med en ren och mjuk trasa, t ex med en s
k mikrofiberduk.

3. Vid behov kan du anvanda ett milt rengéringsmedel for att ta
bort feta flackar.

Anm: Lésningsmedel och rengdringsmedel far emellertid inte
anvandas pa sjalva skarmen.

Anm: Kondens kan under vissa férhallanden uppsta
pa teckenfonstrets insida. Detta ar inte skadligt for
instrumentet, och fukten férsvinner i regel om man later

bakgrundsbelysningen vara téand en stund.
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14.5 Rengora solskyddet

Det medféljande solskyddet har en sjalvhaftande yta. Under
vissa omsténdigheter kan odnskade féroreningar fastna pa
denna yta. Undvik att skada bildskdrmsdisplayen genom att
rengora solskyddet regelbundet pa foljande satt:

1. Ta forsiktigt bort solskyddet fran displayen.

2. Skolj bort alla smutspartiklar och saltavlagringar fran
solskyddet med farskvatten.

3. Lat solskyddet sjalvtorka.
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Kapitel 15: Teknisk support

Innehall
* 15.1 Raymarine kundsupport pa sidan 96
* 15.2 Visa produktinformation pa sidan 96

Teknisk support
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15.1 Raymarine kundsupport

Raymarine har en omfattande kundsupportservice. Du kan
kontakta kundsupport via Raymarines webbplats eller telefon

och e-post. Om du inte IGser problemet sjélv bor du begéra hjalp o

via nagon av dessa kanaler.
Webbsupport
Kundsupporten pa internet hittar du pa adressen

www.raymarine.com.

Dar finns ocksa vanliga fragor och svar, viss serviceinformation
och e-postadress till Raymarines tekniska supportavdelning,
samt kontaktuppgifter till Raymarines generalagenter varlden
over.

Telefon- och e-postsupport

| USA:

+ Tel: +1 603 324 7900

+ Kostnadsfritt +1 800 539 5539

* E-post: support@raymarine.com

| Storbritannien, Europa och Mellanéstern:
+ Tel: +44 (0)13 2924 6777

« E-post: ukproduct.support@raymarine.com
| Sydostasien och Australien:

« Tel: +61 (0)29479 4800

+ E-post: aus.support@raymarine.com

Produktinformation

Nar du kontaktar oss eller vara representanter for att fa hjalp
eller service behdver du ha tillgang till féljande uppgifter:

+ Produktens namn.
+ Produktidentitet.
+ Serienummer.

» Programversion.
» Systemdiagram.

Dessa uppgifter finns i instrumentet och kan enkelt hamtas via
menyn i produkten.

96

15.2 Visa produktinformation

1.

3.

Ga till huvudmenyn och och scrolla till Instéllningar och
tryck pa knappen VALJ.

G4 till instaliningsmenyn och och scrolla till Diagnostik och
tryck pa knappen VALJ.

Valj Om systemet.

Har visas en mangd olika uppgifter, bl a programversionen
och serienummer.
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Kapitel 16: Teknisk specifikation

Innehall
* 16.1 Avlasningsvinkel pa sidan 98

* 16.2 Teknisk specifikation pa sidan 98

Teknisk specifikation
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16.1 Avlasningsvinkel

16.2 Teknisk specifikation

D12062-1

Nominell spanning

12 V likstrom

Driftspanningsomrade 9 ill 16 V likspénning
Strém 132 mA
Strémforbrukning 16 W

LEN (Se SeaTalkns referenshandbok | 3

for mer information.)

Anm: Avlasningsvinkeln ovan uppmattes med internationellt
godkanda standarder och far endast anvandas for jamforelser.
Installera INTE produkten innan visningsbarheten ar testad
pa onskad plats.

Miljs

Driftstemperatur: -25°C till 55°C
(-13°F till 131°F)
Férvaringstemperatur: -30°C till
70°C (-22°F till 158°F)

Relativ fuktighet: max. 93 %
Vattentét enligt IPX6

98

Displayskarm

TFT LCD-display, 16bit farg (64k
farger)

Uppldsning: 320x240
Ljusstyrka: 700 cd/m?2

Dataanslutningar

2 x SeaTalk ng-portar
(foljer helt NMEA2000- och
SeaTalk-specifikationer).

Overensstammelse

+ Europa: 2004/108/EG

+ Australien och Nya Zeeland:
C-Tick, niva 2
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Kapitel 17: Reservdelar och tillbehor

Innehall
* 17.1 Reservdelar och tillbehér pa sidan 100

* 17.2 SeaTalkng kabelkomponenter pa sidan 100
*  17.3 SeaTalkng-kablar och tillbehér pa sidan 101
*  17.4 SeaTalk-tillbehér pa sidan 102
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17.1 Reservdelar och tillbehor

17.2 SeaTalkng kabelkomponenter

SeaTalkng kabelkomponenter och deras funktion.

Anslutning / kabel

Anm

Bestallningsnummer Beskrivning

R22168 Reservram

R22169 P70 solskydd

R22174 P70r solskydd
100

Stamledningkabel (olika langder)

Huvudkabeln for datadverforing.
Grenkablar fran stamledninget
anvands for att ansluta
SeaTalkns-enheter.

T-styckeanslutning

Anvéands for att gora forgreningar i
stamledninget som enheter sedan
kan anslutas till.

terminator

Behdvs i stamledningens andar.

Terminator i ledningen

Anvénds for att ansluta en grenkabel
direkt till stamledningens &nde.
Anvandbart for Iangre kabellangder.

grenkabel

Anvénds for att ansluta enheter
till stamledningen. Enheter kan
kedkjekopplas eller anslutas direkt
till T-styckena.

SeaTalkng 5-vagsanslutning

Anvénds fér att forgrena, dela
eller gora ytterligare anslutningar i
SeaTalk- eller SeaTalkng-natverk.

Blindplugg

Placeras i oanvanda
grenanslutningar i en 5-vagskontakt
eller T-stycke.
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17.3 SeaTalkng-kablar och tillbehor

Bestill-
ningsnum-
SeaTalkng-kablar och tillbehdr for anvandning med kompatibla Beskrivning mer Anmérkningar
produkter. - — X
- SeaTalk il E22158 Tilldter anslutning av
B_estall- SeaTalkng-konvertersats SeaTalk-enheter till ett
ningsnum- SeaTalkns-system.
Beskrivning mer Anmarkningar
SeaTalkns- A80001 Ger direktanslutning for en
SeaTalkn startsats T70134 Innefattar: andstickpropp i grenkabel till slutet av en
. - ledningen stamnatskabel. Kraver inget
1 x 5-vagskontakt (A06064) T-stycke.
+ 2 x stamnatsandstickpropp .
(A06031) SeaTalkng blindplugg A06032
. ACU / SPX SeaTalkng R12112 Ansluter en SPX-kursdator eller
1x3 m grenkabel (A06040) grenkabel 0,3 m en ACU till ett SeaTalkng-stamnat.
+ 1 x elkabel (A06049
x elkabel (A06049) SeaTalk (3-stift) till A0B04T
SeaTalkns stamnatssats | A25062 Innefattar: SeaTalkng-adapterkabel
04 m
* 2 x 5 m stamnatskabel )
(A06036) SeaTalk till SeaTalkng 1 | A22164
kabel
* 1 x 20 m stamnétskabel M gréntane
(A06037) SeaTalk2 (5-stift) till A06048
ng-
+ 4 x T-koppling (A06028) (?(Za;alk adapterkabel
' (iéG%tg?;natsandstlckpropp DeviceNet- A06045 Tillater anslutning av
adapterkabel (hona) NMEA 2000-enheter till ett
+ 1 xelkabel (A06049) SeaTalkmd-system.
SeaTalkns 0,4 m (1,3 fot) | A06038 DeviceNet- A06046 Tillater anslutning av
grenkabel adapterkabel (hane) NMEA 2000-enheter till ett
SeaTalkng-system.
SeaTalkns 1 m (3,3 fot) | A06039
grenkabel DeviceNet- E05026 Tillater anslutning av
adapterkabel (Hona) NMEA 2000-enheter till ett
SeaTalkra 3m (9,8 fot) [ A0B040 till oisolerade ledare SeaTalkns-system.
grenkabel
DeviceNet- E05027 Tillater anslutning av
SeaTalks 5m (16,4 fot)  A0G041 adapterkabel (Hane) NMEA 2000-enheter il ett
grenkabel till oisolerade ledare SeaTalkng-system.
SeaTalkng 0,4 m vinklad | A06042
grenkabel
SeaTalkng 0,4 m (1,3 fot) | A06033
stamledning
SeaTalkng 1 m (3,3 fot) | A06034
stamledning
SeaTalkng 3 m (9,8 fot) | A06035
stamledning
SeaTalknd 5 m (16,4 fot) | A06036
stamledning
SeaTalkns 9 m stamnat | A06068
SeaTalkng 20 m stamnét | A06037
SeaTalkng f{ill A06043
avisolerade ledare 1
m (3,3 ft) grenkabel
SeaTalkn till A06044
avisolerade ledare 3
m (9,8 ft) grenkabel
SeaTalkns-stromkabel A06049
SeaTalkng- A06031
&ndstickpropp
SeaTalkns T-stycke A06028 Ger 1 x grenanslutning
SeaTalkn A06064 Ger 3 x grenanslutningar
5-vdgsanslutning
SeaTalkng A06030

forldngningskabel for
stamnat

Reservdelar och tillbehor
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17.4 SeaTalk-tillbehor

SeaTalk-kablar och -tillbehér fér anvandning med kompatibla

produkter.
Beskrivning Bestéllningsnummer | Anmérkningar
3—grenad SeaTalk D244
grendosa
1 m SeaTalk D284
forlangningskabel
3 m SeaTalk D285
forlangningskabel
5 m SeaTalk D286
forldngningskabel
9 m SeaTalk D287
forlangningskabel
12 m SeaTalk E25051
forlangningskabel
20 m SeaTalk D288
forlangningskabel
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